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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot szczegdlowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem ST sq wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych zwigzanych z
modernizacja drogi dojazdowej do wkytkow rolnych

1.2, Zakres stosowania ST

Szczegolowe specyfikacje techniczne sq dokumentem przetargowym i kontraktowym obowigzujacym przy
realizacii robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja;
roboty drogowe zwigzane z modernizacja drogi dojazdowej do uzytkéw rolnych

Ma cala Specyfikacie Techniczng dla przedmiotowego zadania budowlanego okreslonego w pkt. 1.1
skladaja sie ST branzowe

D.00.00.00 Wymagania ogolne
D.02.00.00 Roboty ziemne
D.05.00.00 Nawierzchnie
D.06.00.00 Roboty wykenczeniowe

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — warstwa lub zespdl warstw stuzgeych do preejmowania i rozkladania obeiazen od ruchu
na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki do ruchu

a- warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezpodrednio oddsatywaniom ruchu i
czynnikdw atmosferycmych.

b-  warstwa wigdgca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudows , zapewniajaca
lepsze rozlodenie naprezen w nawierzchni i przekazywania ich na podbudowe.

¢-  warstwa wyrownawcza — warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnoéci istniejacej podbudowy lub
nawierzchni

d- podbudowa — dolna cz¢é¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej

e- podbudowa zasadnicza — gdma czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje noéne w konstrukeji nawierzchni
Moze ona skladac sig z jednej lub dwdch warstw.

- Podbudowa pomocnicza — dolna czgé¢ podbudowy spelniajaca obok funkcji nosnych |, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody , mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze
zawieral warstwe mrozoochronng, odsgczajacg lub odeinajaca.

g- Warstwa mrozoochronna — warstwa , ktdrej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed
skutkami dziatania mrozu.

h- Warstwa odsaczajaca — warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie z podioza.

i-  Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania drobnych czastek gruniu
do warstwy nawierzchni ledacej powyzej.

1.42. Pobocze - czgéé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazddw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystania dla ruchu pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni

1.4.3. Korona drogi — jezdnia z poboczami i chodnikami , zatokami , pasami awaryjnymi i pasami dzielacymi
jezdnig.

1.4.4. Jezdnia — c2¢s¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdiw.



1.4.5. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.6. Korpus drogi — nasyp lub czgdé wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowu.
1.4.7. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.8. Niweleta - wysokodciowe | geometryczne rozwinigeie w plaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego

1.4.9. Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moke rowniez obejmowat teren preewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludz i $rodowisko przed uciazliwodciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.10. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania,

1.4.11. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej , shuzacej do przeplywaw
matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego.

1.4.12. Slepy kosziorys — wykaz robét z podaniem ich ilodci  przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robol

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnosé z dokumentacjs
projektows, , ST i poleceniami inspekiora nadzoru ( inkyniera)

1.5.1. Przeckazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy preekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacja.

1.5.2. Dokumentacja projekiowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki , obliczenia i dokumenty , zgodnie 2 wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnodé robdt z dokumentacjy projektowa i 5T

Dokumentacija projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawey stanowig
czgSC umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chotby jednym z nich sa obowigzujgee dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w calej dokumentaciji.

1.5.4. Zaberpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania robdt , utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w
okresie trwania robdt, az do zakohczenia i odbioru ostatecznego.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowad w czasie wykonywania robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego

1.5.6. Ochrona przeciwpozarows

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy , ktére w sposob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia

|.5.8. Ograniczenia obcig2en osi pojazdow
Wykonawca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na oé przy transporcie materialow

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy




Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz spraet i
odpowiednia odziez dla ochrony #ycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robdt
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia wzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty zakoficzenia robot

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest imal wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdre sa w jaki$ sposdb zwigzane z robotami

2. Materialy

Wszystkie uzyte do wykonania robét materialy powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektowa, wymaganiami
okreslonymi w 5T.

2.1. Materiaty musza pochodzic¢ ze frodet zaakceptowanych przez Inzyniera. Jezeli materialy sa réinej jakosei z
tego samego frodla to nalezy mmieni¢ frodio.

2.2. Jezeli Wykonawca nie wytwarza mieszanek mineralno-bitumicznych, lecz podzleca ich produkeje

podwykonawcy to materialy te powinny odpowiadadé wymaganiom ST a Inzynier musi mied zagwarantowans
jakoét i prawo do pobierania probek do badan. Tylke wyniki badaf tych probek moga byé uznane za miarodajne
do oceny jakodci

2.3. Wykonawca jest zobowiazany do skladania i przechowywania materialéw w sposob zapewniajgcy ich
jakodé i preydatmose do robat. Materialy powinny byé skladane oddzielnie w / g asortymentow, frakcji 1 zrodel
dostaw. Materialy , ktGrych jakosé nie zostala zaakceptowana lub do kidrych zachodzi watpliwoséé pod
wzgledem jakosci, powinny by¢ skladane oddzielnie. Dostawy tych materialdw nalezy preerwad,

3. Sprzet

Dobér sprzetu do wykonania robdt powinien gwarantowad jakos$¢ robdt okreslong w dokumentacji projektowe; i
ST

4. Transport

Dobér srodkéw transportu Wykonawea przedstawi do akceptacii Inzyniera

4.1.1. Do przewo:u mieszanek mineralni-bitumicznych wytwarzanych i whudowywanych na goraco:
Wymagania:
- stosowaé tylko samochody wywrotki o duzej ladownodci dostosowane do wspdlpracy z ukladarka
- ograniczy¢ odleglos¢ dowozu ( czas do 1 godziny )
- wyposazy¢ w plandeki do przykrycia mieszanek

5. Wykonanie robat

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacja projektows oraz za jakosé
zastosowanych materialéw. Wykonawea ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyezenie w planie wszystkich
elementdw robot

6. Kontrola jakosci robdt

Za jakosc zastosowanych materialow i wykonanych robét oraz ich zgodnosé z wymaganiami ST odpowiedzialny
jest Wykonawca robot



7. Obmiar robdét

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyezny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja kosztorysowa w
jednostkach ustalonych w kosztorysie

7.1. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania

7.2. Obmiar robét ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem

8. Odbidr robot

Odbitr robot jest to ocena robdt wykonanych przez Wykonawee

8.1. Odbitr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilodei ,
jakosci i wartodei.

8.2, Odbidr pogwarancyjny — jest to ocena zachowania wymaganej jakodci elementow robdt w okresie
gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie



D.04.00.00 PODBUDOWA

D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszezaniem podioza gruntowego.

1.2, Fakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaci robdt,
ktbre zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w ST DMU 00.00.00 ,, Wymagania ogdine”

1.3, Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Wykonawca przysigpujgcy do wykonania koryta i profilowania podioia powinien wykazat si¢ modliwoscig
korzystania z nastgpujgcego sprzgiu:
spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawionym lemieszem , réwniarki

- walcow statyeanych, wibracyjnych lub plyty wibracyjnej
Stosowany sprzet nie moze spowodowat niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza

4. Transport
W razie potrzeby wymagania dotyczace transportu materialow podano w ST D 04,02.01 , D.04.03.01

5. Wykonanie robdt

5.1. Warunki preystgpienia do robit

Wykonawca powinien przyswp;é do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezpodrednio preed rozpoczeciem robdt zwigranych 2 wykonaniem nawierzchni.

Wezedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowanie i zaggszczenic podioia, jest mozliwe
wylacznie za zgods Inzyniera, w korzysinych warunkach atmosferycamych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podiozu nie make odbywat sie ruch
budowlany, nie zwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni

5.2. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny byé wezesnicj

preygotowane. Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniccie sznurkédw lub linek
do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.



Rodzaj spreetu , a w szczegdlnodci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sa roboty i do trudnodci jego odspojenia. Koryto modna wykonad recznie, gdy jego szerokodE nie pozwala
na zastosowanie maszyn lub w przypadku robét o malym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST tj. whudowany w nasyp lub odwieziony na odklad

5.3, Profilowanie i zaggszczanie podloka

Przed przystapieniem do profilowania podtoge powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
MNalezy sprawdzi¢ czy istniejgce rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
regdnych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 em wy2sze ni2
projekiowane rzgdne podioa,

Do profilowania podioza nalety stosowaé spycharki , réwniarki. Bezposrednio po profilowaniu podioza
nalezy przystapié do jego zaggszczania,

6. Kontrola jakosci robdt

fi.1. Badania w czasie robdt

- szerokosc koryta 10 razy na | km

- ownodé podiuina co 20 m na kazdym pasie ruchu

- rOwnost poprzecina 10 razy na | km

- rzedne wysokosciowe co 100 m

- uksztaliowanie osi w planie co 100 m

zageszezenic  wilgotnodd gruntu w 2 punkiach na dziennej dziatce, lecz nie rzadziej niz

raz na 600 m?
6.2. Szerokodé koryta

Szerokodé koryta i profilowanego podloza nie moze rdinic sig od szerokodei projektowanej o wigeej niz
+10cm i—5 cm.

6.3. Rdwnosé koryia

Nierdwnodci podiuine koryta i profilowanego podicia nalezy mierzyé 4—metrowy laig zgodnie z norma
BMN-68/8931-04[4]

Nierdwnodci nie mogs preekraczad 20 mm

6.4. Spadki popreeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioa powinny by¢ zgodne z dokumentacjy projekiows z
tolerancig + - 0,5%

6.5, Rzpdne wysokofciowe

Roimice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioia i regdnymi
projektowymi nie powinny przekraczaé +1 cm i - 2 em.

6.6. Uksztaltowanie osi w planie

0% w planie nie moZe by¢ przesuni¢ta o wigcej niz + - 5 cm.




D.05.03.05. Wykonanie nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej

1. Materialy
- emulsja kationowa szybkorozpadowa
-  mieszanka mineralno-bitumiczna o uziarmienio 0-12,8 na warstwy Scieralng

1. Sprzet

2.1. Uktadanie warstwy écieralnej gruboéci 4 cm z betonu asfaltowego nalezy wykonaé mechanicznie
rozscielaczem na przygotowanej podbudowie.

2.2. Sprzet do zageszczania — walec stalowy i ogumiony.

3. Transport

Samochody samowyladowcze posiadajace pokrowce brezentowe

4.Wykonanie robét

4.1. Podiote przed ulokeniem warstwy scieralnej nalezy oczyécié | skropié asfaltows emulsjy kationows
szybkorozpadows zgodnie z ST.D.04.03.01

4.2. Kontrola jakodci wykonanego podioZa polega na sprawdzeniu:

a/ rzgdnych niwelety

b/ ilodei skropienia

Nosé asfaltu po odparowaniu wody powinna wynosi¢ 0,2-0,5 kg/m*

4.3, Mieszanka betonu asfaltowego powinna byé whudowywana mechanicznie rozécielaczem

4.4, Rozloiona mieszanka mineraino-bitumiczna powinna by¢ zageszezana walcem stalowym | ogumionym

4.5. Wymngnma Jjakosciowe dla wykomnq nawierzchni
wskatnik zaggszczenia min. 98%

- rbwnost nawierzchni +- 9mm

- grubosi¢ warstwy: tolerancja + - 10%
- szerokoS¢ warstwy + - Sem

- niwelets + - 10%

5. Kontrola jakosci robdt

W czasie ukladania nawierzchni nalezy kontrolowaé:
- gruboéé | jednorodnodé ukladanej warstwy — na biezaco
- temperaturg zageszczane] mieszanki — na biezaco
- prawidiowos$é procesu walowania

6. Obmiar robdt

Jednostka obmiaru jest metr kwadratowy [m®] wykonanej nawierzchni



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.08.04. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.Materialy _

Do wykonania wyrownania podbudowy przewidziano uZycie kruszywa lamancgo niesortowanego o uziamieniu
0-31,5mm [ wody.

1.1. Kruszywo lamane niesortowane 0-31,5mm o uziarmieniu cigglym lub lamane rédnych frakeji , kidre
zmieszane w odpowiedniej proporgi dadza uziamienie zgodne z analizy sitowa wg. PN-91/B-067714/15. Dla
takich kruszyw wymagana jest recepta laboratoryjna, podajaca proporcje mieszania poszczegbinych frakcji
kruszyw.

1.1.2. Kreywa uziamienia powinna miescié sig w obszarze dobrego uziamienia.

1.1.3. Kontrola jakosci materialdéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycenych matenaléw na
reprezentatywnych prébkach dla partii kruszywa i pordwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p.1.1.
2 Sprag . Tl O L

Roboty wykonuje sig mechanicznie z zastosowaniem: rdwniarki samojezdneg) , rozscielacza , walcow
ogumionych, wibmacyjnych i statycznych oraz cysterny z wodg = moliwodcig regulacii spryskiwania.
3. Transport

Materialy moga byé przewozone samowyladowezymi érodkami transportu.

4. Wykonanie robét

4.1. Warstwa podbudowy stabilizowanej mechanicznie grubodci  cm ukladana na istniejacej nawierzchni z
thucznia

4.1.1. Kontrola jakodci wykonania podioza polega na sprawdzaniu zgodnoder:

a/ spadkdw poprzecenych, pochylen podiuznych oraz rdéwnodci podiaZa

b/ zageszczenia podloZza

4.2. Profilowanie
Przed zageszezeniem roziciclane kruszywo wyprofilowad do spadkdw popreecimych i pochylen podhuinych

5. Kontrola jakesci robdt

Przed preystapieniem do robot Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonama
robdl. W czasie robit wykonywad min. 2 badania na 600 m?

5.1.Prbbki do badan powinny byé pobierane przez Wykonawceg w spostb losowy w obecnodci Inkyniera

5.2. Rownost podbudowy
Nierdwnodci podhuine i poprzecene podbudowy naledy mierzy¢ 4-metrows lata zgodnie z BN-68/8931-04.

MNierdwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
=10mm dla podbudowy zasadniczej

5.3. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzecene podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentac)g projekiows, z tolerancyg + - 0,5%

5.4, 035 podbudowy w planie nie mode by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane] o wigce] niz + - 5 cm
5.5. Grubosé podbudowy nie modke sig rédnid od grubosci projektowane] o wigee) nié: + - 10%
6. Odbidr robot

Ogdlne zasady odbioru podano w ST DM. 00.00.00 ,, Wymagania ogolne™



D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.03.01. Lokalne uzupelnienie poboczy gruntem
1. Wstep

L.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania zwiazane z modernizacjg drogi dojazdowej do uzytkéw rolnych
dotyczace uzupelnienia poboczy gruntem rodzimym z odkladu

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Okreélenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi
w ST DM.00.00.00. , Wymagania Ogdlne”

2. Materialy
Pobocza nalezy wyrdwnat do wymaganej grubosci gruntem rodzimym z odkladu
3. Sprzet
-  maly walec wibracyjny
- drobny sprzet zageszczajacy
= drobny spraet reczny
Sprzgt powinien hyé zaakceptowany przez InZyniera

4. Transport
Do dowiezienia gruntu moga by¢ wiyte dowolne drodki transporiowe

5. Wykonanie robot

Uzupelnienic pobociza nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacjg projektows. Rozécielenie gruntu wykonaé
recznie , zageszozenie lekkim walcem wibracyjnym lub plyta wibracyjna

6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakodei robdt polega na sprawdzeniu:
- szerokosé pobocza przez pomiar bezpodredni taSma — tolerancja +- 5 cm
- rdwno$é powierzchni pobocza — tolerancja + - 1,5 cm
- spadkdw poprzecanych przy pomocy szablondw lub taty i poziomicy — tolerancja + - 5%
7. Obmiar robét
Jednostka obmiarows uzupelnienia poboczy jest m*
8. Odbior robdt

Roboty podlegaja odbiorowi wg. Zasad okredlonych w ST DM 00.00.00. ,, Wymagania Ogolne™
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