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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych w ramach zadania:
»Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Stowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt wymienionych w p.1.1. w
lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych
W zakres robot pomiarowych, wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdéwnych osi trasy
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) obstuga geodezyjna w trakcie budowy
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
f) wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gltéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno§¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 1.5

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gltownych trasy nalezy stosowac:
e paliki drewniane lub rurki stalowe — dla punktow zlokalizowanych w poboczach
e gwozdzi z folig lub pretow stalowych — dla punktow zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowej jezdni i
chodnikow

Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktow powinny mie¢ dlugos$¢ dostosowanag do aktualnie
panujacych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktow w sposéb okreslony w
niniejszej STWiORB. Ewentualna wymiana punktéw z powodu ich zniszczenia lub warunkéw atmosferycznych
nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowsg zaptatg.

Do stabilizacji punktow wysoko$ciowych — reperdéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia
lub zaggszczenia), nalezy uzy¢ shupkow betonowych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych budowlach wzdtuz trasy.

Do wykonania opiséw i oznaczen punktow mozna uzywaé farby chloro-kauczukowej w dowolnym
kolorze, oprocz biatego
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3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Pkt. 3. Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyska¢ akceptacje
Inzyniera.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, tasmy stalowe i ruletki
— sprzet GPS
Wszystkie uzywane do robot instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiadaé
wymagane przepisami szczegdlnymi $wiadectwa legalizacji. Doktadno$¢ instrumentdw powinna zapewniaé
wykonanie robdt z zatozona w niniejszej STWiORB doktadnoscia.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Ogélny zakres prac pomiarowych oraz zasady ich wykonywania
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
wymienionymi w p.10 niniejszej STWiORB. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy dane geodezyjne (zawarte w
Dokumentacji Projektowej) potrzebne do wykonania robot wymienionych w p.1.1.
Roboty obejmujg wykonanie:
e odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych
—  punktow osi trasy
— reperow roboczych
e stabilizacji punktow w sposob chronigcy je przed zniszczeniem
e pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktoéw
e gsprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspolrzgdnych za pomoca sprzetu GPS, facznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego
e utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niezbednym zakresie
e aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowe] w zakresie wynikajacym z przepisow Prawa
Geodezyjnego oraz szczegdlowych ustalen innych STWiORB
e wykonanie, stabilizacja i1 aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy
panstwowej, zgodnie z zasadami okre$lonymi w niniejszej STWiORB

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspolrzgdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich blgdach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposodb wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor
tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca ma obowiazek wyznaczy¢ i zastabilizowaé¢ osnoweg
pomiarowa. Rozmieszczenie punktow osnowy oraz punktow wysokosciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punk
zlokalizowany w obrgbie robdt byt namierzalny co najmniej z dwoch punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej
jednego punktu osnowy pionowej, z zalozona dokladnos$cia. Ponadto przy kazdym realizowanym obiekcie
inzynierskim powinny by¢ zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy poziomej i co najmniej
jeden punkt osnowy pionowej, niezaleznie od punktow o ktérych mowa powyzej.

Wykonawca zatozy repery robocze poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej I1-
giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwoch punktow osnowy panstwowej
(poziomej 1 pionowej) klasy nie nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspolrzgdnych punktow osnowy panstwowej, dom ktdrej osnowa
realizacyjna ma by¢ dowigzana. Aktualizacj¢ te wykonuje si¢ wylacznie za pomocg sprzg¢tu GPS.

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji robot i
w okresie gwarancji. Osnowe realizacyjna nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania robot — co miesigc oraz w przypadku naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadnig obawe¢ Wykonawcy lub
Inzyniera, ze takie naruszenie nastgpito

b) w okresie gwarancji —wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 6 miesigcy
Jakiekolwiek uzupetnieni punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowacé
roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaptate

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktora
zostata zaktualizowana w sposob podany w pkt. 5.3.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zalezne;j
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3cm dla drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

Usunigcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

Punkty wyznaczajace 0§ trasy krzywych powinny by¢ wyznaczane na tyle gesto, aby odleglo$¢ pozioma
pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczala zalozonej tolerancji pomiarowej,
to jest 3cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robdt geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadno$ciami
podanymi w pkt.5
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km)
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokoSciowo oraz zastabilizowanej trasy, lacznie z wykonaniem wszystkich
niezbednych czynnosci majacych na celu wykonanie i odbior robot., wraz z wykonaniem Olnwentaryzacji
geodezyjnej powykonawczej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru roboét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych i protokotow. Czynnosci odbioru mogg by¢ rozpoczete po przedstawieniu
protokotu aktualizacji panstwowej osnowy pomiarowej metodami GPS.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
— uzyskanie wszystkich niezb¢dnych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego
— pozyskanie niezbednych materiatow geodezyjnych
— wykonanie niezb¢dnych zgloszen i innych czynnos$ci przewidzianych odpowiednimi przepisami
— wytyczenie w oparciu o dane projektowe przebiegu trasy
—  zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w celu ich odtworzenia
— przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspotrzednych, tacznie z ich zgltoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego
— aktualizacja metodami GPS punktow osnowy panstwowej (poziomej i pionowe;j)
— wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie rob6t i gwarancji punktow osnowy realizacyjnej
— aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej oraz wszystkie czynnosci wynikajace z przepisow
Prawa Geodezyjnego, przepiséw lokalnych oraz szczegdtowych ustalen STWiORB
— wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWiORB na podstawie
szkicoOw i1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych oraz protokotdéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi
w STWiORB DM.00.00.00.00.”Wymagania ogélne”
— inwentaryzacja powykonawcza
— zakup i transport materiatlow i sprzgtu
— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie
— wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji robot objetych niniejsza STWiORB, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i STWiORB
—  koszt wszelkich odszkodowan dla 0s6b i instytucji, zwigzanych z przeprowadzaniem prac pomiarowych,
w tym koszty wejscia w teren i jego przywrdcenie do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 17 maja 1989r - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z p6zniejszymi zmianami)
Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ (HUMUSU)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy ziemi urodzajnej humusu w ramach zadania:
»Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Stowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania rob6t wymienionych w pkt. 1.1

zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu wraz z odwozem humusu, na sktadowisko przyobiektowe
Wykonawcy celem p6zniejszego wykorzystania
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Roboty zwiazane ze zdjgciem humusu nalezy wykonywac¢ mechanicznie (rowniarka, spycharka, tadowarka,
koparka) lub rgcznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 4.
4.2. Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w sposob nie powodujacy zanieczyszczenia
terenu budowy i drog transportu.

Przewiduje si¢ transport zdj¢tego humusu na sktadowisko przyobiektowe wykonawcy w celu jego
p6zniejszego wykorzystania. Nadmiar humusu stanowi wlasnos¢ Wykonawcy i nalezy go odwiez¢ poza teren
budowy na jego sktadowisko lub wysypisko. Wykonawca pokryje wszelkie koszty sktadowania i utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdja¢ na glebokos¢ zgodna z dokumentacjg Projektowa i STWiORB. W miejscach gdzie
warstwa humusu jest grubsza niz zalozona w Dokumentacji Projektowej, nalezy ja zdja¢ na petna glgbokos¢
zalegania. Podane w Dokumentacji Projektowej powierzchnie humusu dla poszczegdlnych grubosci jego warstw
stanowig jedynie dane orientacyjne, a ryzyko zwigzane z ewentualnymi rozbieznosciami podanych ilosci i stanu
faktycznego napotkanego na budowie, Wykonawca winien wkalkulowa¢ w ceng.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, zageszczaniem,
najezdzaniem przez pojazdy.
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Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola usuni¢cia humusu
Sprawdzenie jakoS$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuni¢cia humusu z powierzchni pasa
drogowego objgtego robotami.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest dla:
- mechanicznego lub recznego usunigcia warstwy ziemi urodzajnej (humusu) — metr kwadratowy (m?), wraz z
wszystkimi robotami towarzyszacymi wg STWiORB

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 8.
8.2. Sposob odbioru robét
Odbioru wykonanego zdjgcia humusu dokonuje Inzynier na budowie na ogdlnych zasadach odbioru
okreslonych w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” pkt.8 jak dla robdt zanikajacych i ulegajacych

zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne’
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
— reczne 1 mechaniczne zdjgcie humusu na pelna glebokos¢ jego zalegania
— zaladunek i transport humusu na sktadowisko przyobiektowe Wykonawcy
— odwo6z nadmiaru humusu
— przygotowanie miejsca do sktadowania humusu i rekultywacja terenu po jego likwidacji
— koszty ewentualnego uzyskania pozwolenia na tymczasowe sktadowanie poza terenem budowy
— utrzymanie odktadu w niezbednym zakresie
— biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow
— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie
— wykonanie niezb¢dnych pomiarow, prob i sprawdzen
— wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji robot objetych STWiORB, zgodnie z dokumentacja
Projektowa i STWiORB

i}

10. przepisy zwigzane
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z rozbiorka elementow drég w ramach zadania: ,,Przebudowa jezdni i
chodnika w ciggu ul. Slowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt wymienionych w p. 1.1 i obejmujace
rozbiodrki nastgpujacych elementow drog:
- nawierzchnie wjazdoéw z betonu, kostki betonowej oraz mieszanki asfaltowe;j
- krawezniki betonowe wraz z tawa
- nawierzchnie bitumiczne chodnik
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

3.SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki
Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyskaé zatwierdzenie Inzyniera.
Do rozbidrek nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
— sprzet pomiarowy
— mlot pneumatyczny ze spr¢zarka spalinowa lub mtot spalinowy
— koparki, w tym z dodatkowym osprzetem (mtoty, zrywarki itp.)
— ‘ladowarki,
— sprzet reczny

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiaty z rozbidrek stanowig wlasnos¢ Wykonawcy o ile nie jest on przewidziany do wykorzystania w
realizacji.
Srodki transportu:
— samochody samowytadowcze
— samochody skrzyniowe
— inne $rodki transportu wymienione w PZJ i zatwierdzone przez Inzyniera
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3 zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB lub wskazanych przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w STWiORB lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z STWiORB stajg si¢ wlasno$ciag Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki, fadowarki lub rgcznie. W
trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowigzek biezacego utrzymania w czystosci drdg transportowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosSci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych oraz
Wywozu gruzu z miejsca budowy. Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych
elementach nawierzchni i oznakowania powinno speinia¢ wymagania okreslone w STWiORB D.02.00.00
,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog jest w zaleznosé¢i od rodzaju elementu
(zgodnie z przedmiarem robot)
— metr (m)
— metr kwadratowy (m®)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét
Odbioru wykonanych Robot rozbiorkowych dokonuje Inzynier na budowie na ogolnych zasadach odbioru jak dla
Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:
—  wyznaczenie Robdt w terenie,
—  zaladunek i odwoz materiatow z rozbiorki zgodnie z zapisami STWiORB
—  zaladunek i odwéz na wysypisko lub sktadowisko,
— koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekultywacji,
—  koszty biezacego oczyszczania nawierzchni drog dojazdowych do wysypiska lub sktadowiska,
—  wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu po rozbidrkach, z zaggszczeniem gruntu,
— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,
—  wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,
—  wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i STWiORB.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) wraz z p6zniejszymi zmianami
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Wytycznych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszych wytycznych specyfikacji technicznych sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot drogowych, zwigzanych z realizacja zadania: ,,Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul.
Stowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP I1
1.2. Zakres stosowania Wytycznych Specyfikacji

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych Wytycznymi Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych zwigzanych
z wykonaniem wykopow pod projektowane drogi w gruntach nieskalistych, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w DM.00.00.00., ponadto
1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od §rodkow
transportowych i urzadzen na i w korpusie drogowym.
1.4.2. Glebokos$¢ wykopu — roznica rzednej terenu i rzgdnej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3. Wykop gleboki — wykop, ktérego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.4. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja nawierzchni
do glebokosci przemarzania.
1.4.5. Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli, w ktorej
wlasciwos$ci gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie i eksploatacj¢ budowli.
1.4.6. Skarpa — zewng¢trzna umocniona boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i nachyleniu
dostosowanym do wlasciwosci gruntu, wymagan i lokalnych uwarunkowan.
1.4.7. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczenie gruntu, okreSlona wg
wzoru: Is = pd/ pds
w ktoérym:
Is— wskaznik zageszczenia gruntu, badany zgodnie z norma [2],
pd— gesto$¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu w [Mg/m’],
pds — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona
w normalnej probie Proctora, zgodnie z [3 lub 4], sluzaca do oceny zaggszczenia gruntu
w robotach ziemnych, w [Mg/m’].
1.4.8. Wskaznik odksztalcenia gruntu — wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Iy=E,/E;
w ktorym:
1,—wskaznik odksztalcenia gruntu,
E;— modut odksztalcenia gruntu, oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy, zgodnie z PN-
S-02205,
E,— modul odksztalcenia gruntu, oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy, zgodnie z PN-
S-02205.
1.4.9. Wskaznik réznoziarnistosci — Cu, gdzie Cu = d60/d10; d60 — wymiar oczek sita przez ktére przechodzi
60% ziaren; d10 — wymiar oczek sita przez ktore przechodzi 10% ziaren.
1.4.10. Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany, ktorego probki nie wykazuja zmian objetosci, ani nie
rozpadaja si¢ (rozmakaja) pod dziataniem wody destylowanej i maja wytrzymatos$¢ na $ciskanie Rc>0,2
MPa
1.4.11. Grunt nieskalisty — grunt rodzimy lub autogeniczny nie spetniajacy warunku 1.4.10.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00. p.1.5.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za ich wykonanie zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz
wymaganiami STWiORB, PZJ i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji i ochrony rob6t budowlanych;
— zabezpieczenia interesu publicznego, prywatnego i interesu osob trzecich;
— ochrony $rodowiska;

10
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ochrony pozarowej;

warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkoéw organizacji ruchu;
zabezpieczenia terenu budowy;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni;

podano w STWlORB DM 00.00.00 Wymagania Ogo6lne.
Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ pod nadzorem geotechnicznym.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w DM.00.00.00.
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze pod nasyp lub

konstrukcje drogi.

Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pdlsztywnych

(GDDKIA zatgcznik do Zarzadzenia Generalnego Dyrektora nr 31/2014) powinien charakteryzowaé si¢ grupa

nosnosci G, lub G2.

grupy nos$nosci G, zgodnie z dokumentacja projektowa.

Gdy podloze zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do

Grunty 1 kruszywa przeznaczone do robdt ziemnych powinny spelnia¢é wymagania okreslone
w tablicy 1.
Tablica 1. Przydatno$¢ gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg [1].
. przydatne ‘x -
przeznaczenie przydatne L tres¢ zastrzezenia
z zastrzezeniami
- gdy pory w gruncie skalistym
1. rozdrobnione grunty skaliste | beda wypemione gruntem lub
migkkie materiatem drobnoziarnistym
2. zwietrzeliny i rumosze - gdy beda wbudowane
gliniaste w miejsca suche lub
1. rozdrobnione grunty skaliste | 3. piaski pylaste, piaski zabezpieczone od wod
twarde oraz grunty kamieniste, | gliniaste, pyly piaszczyste leruntowych
zwietrzelinowe, rumosze i ipyly i powierzchniowych
OtO'CZ?lkl' o 4. piaski prochniczne, - do nasyp6w nie wyzszych niz
2. zwiry i pospdtki, rowniez z wyjatkiem pylastych piaskéw | 3 m, zabezpieczonych przed
gliniaste o préchnicznych zawilgoceniem
3' piaski g.rub.o » Srednio . 5. gliny piaszczyste, gliny - w miejscach suchych lub
i drobnoziarniste, naturalne i i gliny pylaste oraz inne przej$ciowo zawilgoconych
na dolne 1amgne oo . owr <35% - do nasypow nie wyzszych niz
4. piaski gliniaste z domieszka . . . . .
warstwy | frakeji zZwirowo-kamienistej 6..g11ny plaszczyste zwigzle, 3 m: zabezpleczonych przed
nasypOw ponizej gliny zwigzte zawilgoceniem lub po
strefy (morli“?".vlf) s smoziaristodei U i gliny pylaste zwigzte oraz ulepszeniu spoiwami
przemarzania ;)l\szvs aznIku T0zNOZ1arnstosel inne grunty o granicy ptynnosci | - gdy zwierciadto wody
5 suzle wielkobiecowe wi od 35 do 60% gruntowej znajduje si¢ na
i nfr;lg metalur g?cz ne ze starych 7. wysiewki kamienne gliniaste ngbokos'c’i Wic?kszej od
Zwaléw (powyzej o zawartosci frakcji itowej kaplla.rnosm biernej gruntu
5 lat) ponad 2% podtoza : : -
6. tupki przyweglowe przepalone 8. zuzle wiclkopiecowe - 0 ograniczonej podatnos$ci na
7. wysiewki kamienne i inne metalurgiczne z nowego r(())zpad - Iaczne straty masy do
o zawarto$ci frakeji itowe;j studzenia (do 5 lat) % :
ponizej 2% 9. itotupki przyweglowe - gdy wolne przestrzenie
nieprzepalone zostang wypelnione materialem
10. popioty lotne drobnoziarnistym
1 mieszaniny popiotowo- - gdy zalegaja w miejscach
suzlowe suchych lub sg izolowane od
wody
1. zwiry i pospotki 1. zwiry i pospoiki gliniaste - pod warunkiem ulepszenia
na gorne 2. piaski grubo i $rednio- 2. piaski pylaste i gliniaste tych gruntéw spoiwami, takimi
warstwy ziarniste 3. pyly piaszczyste i pyty jak: cement, wapno, aktywne
nasypow w 3. itotupki przyweglowe 4. gliny o granicy ptynnosci popioly itp.
strefie przepalone zawierajace mniej niz | mniejszej niz 35% - drobnoziarniste
przemarzania 15% ziarn mniej- 5. mieszaniny popiotowo- i nierozpadowe: straty masy do

szych od 0,075 mm

zuzlowe z wegla kamiennego

1%
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. przydatne i -
przeznaczenie przydatne L tres¢ zastrzezenia
Z zastrzezeniami
4. wysiewki kamienne 6. wysiewki kamienne gliniaste | - o wskazniku no$nos$ci w310
0 uziarnieniu odpowiadaja- o zawartosci frakcji itowej
cym pospotkom lub zwirom >2%
7. zuzle wielkopiecowe
i inne metalurgiczne
8. piaski drobnoziarniste
w wykopach
i miejscach . . grunty watpliwe - gdy sa ulepszane spoiwami
zerowych do grunty niewysadzinowe : ) (cementem, wapnem,

g 1 wysadzinowe . . ..
glebokosci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzania
3.SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w DM.00.00.00.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu w miejscu jego naturalnego zalegania, w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zaggszczania. Sprz¢t uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i uzyska¢ akceptacje Inzyniera/Kierownika projektu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w DM.00.00.00.
Wybér srodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wykonawca ma obowigzek tak
zorganizowac transport, aby zapewni¢ bezpieczenstwo zarowno w obrgbie pasa drogowego, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady prowadzenia robo6t podano w DM.00.00.00.

5.1. Zasady prowadzenia robot

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, braku ich
stateczno$ci lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg. Wykonawca powinien
wykonywa¢ wykopy w taki sposdb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszania. Odstgpstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera/Kierownika
projektu. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ile Inzynier/Kierownik projektu dopusci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym przesychaniem lub zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosSnos$ci podloza

Wykonawca powinien skontrolowaé¢ wskaznik zageszczenia gruntow rodzimych, zalegajacych w strefie
podtoza nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto§¢ wskaznika zaggszczenia Is jest
mniejsza niz okreslona w tablicy 2, Wykonawca powinien doggsci¢ podloze tak, aby powyzsze wymaganie
zostato spetnione. Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia Is okreSlone w tablicy 1 i na rys 1. nie mogg by¢
osiggniete przez bezposrednie zageszczanie podtoza, to nalezy podjac srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia Is.

Tablica 2. Wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia Is i modulu odksztalcenia E,
— podloze w wykopie.

podloze w wykopie minimalna warto$¢ Is dla minimalna warto$é E; dla
KR 3 - KR 6* KR 3 - KR 6* niespoiste (spoiste)
powierzchnia robdt ziemnych 1,00 120 (120)
gbrna warstwa podtoza w wykopie: 1,00 80 (60)
od pow. rob6t ziemnych do 0,20 m
ponizej
podtoze w wykopie: 1,0 60 (45)
pomiar na glebokosci 0,50 m od
powierzchni rob6t ziemnych

*KR 3-6 drogi o ruchu ci¢zkim i bardzo ci¢zkim z wylaczeniem autostrad i drég ekspresowych.
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Rys. 1. Wartosci wymagane w podlozu wykopow: wskaznika zageszczenia I; i wtérnego modulu
odksztalcenia E, [1].

Zaggszczenie gruntu w wykopach - w podtozu wykopu, okreslane jest na podstawie:
— wskaznika zageszczenia Is,
— modulu odksztalcania E .
Wskaznik zageszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci objgtosciowych szkieletu gruntu jak
okreslono w punkcie 1.4.7.
Moduty odksztatcenia, pierwotny E; i wtorny E, nalezy oznaczy¢ przez obcigzenie ptyta VSS o $rednicy 300
mm zgodnie z zalacznikiem B normy PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania
i badania. Koncowe obcigzenie doprowadza si¢ do 0,25MPa przy badaniu podtoza lub nasypu.
Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntdow, dla ktérych trudne jest okreslenie
wskaznika zageszczenia Is, przyjmuje si¢ warto§¢ wskaznika odksztatcenia I,, wyznaczanego jak okreslono w
punkcie 1.4.8.
Wskaznik odksztatcenia I nie powinien by¢ wigkszy niz:
a) dla zwirdw, pospolek i piaskow:
— 2,2 przy wymaganej wartosci Is >1,00,
— 2,5 przy wymaganej wartosci Is <1,00,
b) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uziarnieniu (pylow, glin, glin pylastych, glin
zwigztych, itow) — 2,00.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zageszczenia i/
Iub nosnosci, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic. Jezeli wartosci wskaznika
zageszcezenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczenie gruntOw
rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki jak na przyktad, stabilizacj¢ cementem,
wapnem, popiotami lub wymiang gruntu proponuje Wykonawca oraz przedstawia do akceptacji Inzynierowi/
Kierownikowi projektu wraz z opisem proponowanej technologii i proponowanych materialdéw. Ulepszenie
gruntu podtoza nalezy do obowigzkéw Wykonawcy w ramach wykonania wykopow i podtoza pod konstrukcje.
5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania
dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywaé
si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni robdt ziemnych. Naprawa
uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow obcigza
Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DM.00.00.00.

6.1. Kontrola wykonania wykopéw
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej i STWiORB. W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwroci¢ na:

a) sposob odspajania gruntdow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
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13,

d) dokladno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie) nalezy kontrolowaé zgodnie z tablicg 2

e) zageszczenie i no$no$¢ podloza nalezy kontrolowac¢ zgodnie z tablicg 2 i 3.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w budowli ziemnych przedstawiono w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Ip. rodzaj pomiaru lub badania minimalna czestotliwo$¢
1 szerokos$¢ korpusu ziemnego pomiar ta§ma, tatg o di. 3m i poziomicg lub niwelatorem w
2 szerokos$¢ dna rowow odstepach co 200m na prostych, co 100m na tukach o
3 pochylenie skarp promieniach powyzej 100m i co 50m na tukach o
4 rowno$¢ powierzchni promieniach nie wigkszych od 100m
5 rzgdne powierzchni korpusu pomiar niwelatorem w trzech punktach co 200m
6 spadki podtuzne pomiar niwelatorem co 200m
7 Spadki poprzeczne i uksztalttowanie | 10 razy na 1km
osi w planie*
8 zaggszczenie w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 600 m’
9 badanie nosnosci VSS badanie no$nosci nalezy wykona¢ na powierzchni robot

ziemnych, co najmniej raz na 2000m’ powierzchni i w
miejscach watpliwych wskazanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu

* Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtownych tukow poziomych

Doktadno$¢ wykonania budowli ziemnych okreslono w tablicy 4.

Tablica 4. Dokladno$¢ wykonania budowli ziemnych.

Ip. cze$¢ budowli jednostka dokladnosé

1 podtoze nawierzchni:

- nieréwno$¢ powierzchni *), cm +3

- pochylenie poprzeczne, % +0,5

- niweleta powierzchni. cm +1, -3
2 korpus pod podtoze ulepszone:

- 0§ korpusu, odchytka w planie, cm +5

- szerokos$¢ gornej powierzchni, cm +5

- nierowno$¢ gornej powierzchni *), cm +4

- pochylenie poprzeczne, % +1

- niweleta gornej powierzchni, cm +2,-3

-pochylenie warstw gruntow  mato-

przepuszczalnych. % +1
3 skarpy:

- nieréwno$¢ pow. pod ziemig urodzajng*), cm +10

- nierowno$¢ pow. ziemi urodzajnej *).

cm +5

4 rowy:

- szerokosc, cm +5

- rz¢dne. cm +1,-3

*) nierdbwno$ci mierzone tatg o di. 4 m.

6.2. Postepowanie z robotami wadliwymi

Jezeli wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia Is oraz nosnosci podtoza czyli modutu odksztatcenia E,
i/lub wskaznika odksztalcenia gruntu I, okreslone w punkcie 5.2. nie mogg by¢ osiggni¢te przez bezposrednie
zaggszczanie podloza, to nalezy podja¢ dziatania w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie
wymaganego zagg¢szczenia i nosnosci. Wykonawca przedstawi proponowane rozwigzanie wraz z propozycja
materiatéw Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00.
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr sze§cienny) wykonanego wykopu, wraz z wszystkimi niezbednymi pracami.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00.

Cena wykonania 1m’ wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

prace pomiarowe i badawcze, roboty przygotowawcze, oznakowanie robot,

obnizenie poziomu zwierciadla wod gruntowych (jezeli jest wymagane),

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

zabezpieczenie skarp wykopoéw przed erozja na czas prowadzenia wszystkich robot, do czasu
zastabilizowania skarp,

odwodnienie wykopu,

profilowanie powierzchni wykopu, rowow, skarp, ewentualnie stabilizacja podloza,

wykonanie wszystkich elementéw wykopu zgodnie z Projektem, wymaganiami STWiORB i PZJ, w tym co
do doktadno$ci wykonania, zaggszczenia i nosnosci,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB,

wywoOz gruntu nieprzydatnego wraz z utylizacja

obmiar geodezyjny wykonanego zakresu robot ziemnych

rekultywacje terenu i jego uporzadkowanie.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cz¢$¢ 2: Metody badan laboratoryjnych
gestosci na sucho i zawartosci wody. Zaggszczanie metodg Proctora.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych — zalacznik do zarzadzenia nr 31/2014
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z 16.06.2014 r.
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D.03.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D.03.04.01 STUDNIE CHLONNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem remontu istniejgcych studni chtonnych.
1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.
1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem remontu istniejacych studni chtonnych, dla ETAP I 12szt
srednicy okoto 1m i przyblizonej gtebokosci 1,5m (okoto 18m3 istniejgcego materiatu
filtracyjnego do wyjecia) oraz ETAP II 4szt srednicy okoto 1m i przyblizonej glebokosci
1,5m (okoto 6m3 istniejacego materiatu filtracyjnego do wyjecia). Jezeli po oczyszczeniu
okaze si¢ ze kregi betonowe sg uszkodzone nalezy je wymieni¢ na nowe, zachowujac
parametry stanu istniejacego.
Studni¢ chtonng wypetnia si¢ filtrem z przepuszczalnych warstw kruszyw od
gruboziarnistych (z thucznia i zwirdéw) potozonych u spodu do drobnoziarnistych (z piasku)
potozonych u gory, zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Studnia chlonna - wykop jamisty lub studzienka z kregdw, przeznaczona do
zbierania wody powierzchniowej 1 wchtaniania jej przez podtoze gruntowe.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi przepisami

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczgce materialow

Stosowac nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami
2.2. Rodzaje materialow stosowanych w studniach chlonnych

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu studni chtonnych s3:
a) dla studni gruntowych - materialy filtracyjne,
b) dla studni z kregdéw - kregi betonowe lub zelbetowe 1 materiaty filtracyjne,
2.3. Material filtracyjny w studni chlonnej

Jako materiat filtracyjny, ktorym zasypuje si¢ studni¢ chtonng, stosuje si¢ thuczen i
zwir o frakcjach od 2 do 4, od 4 do 8, od 8 do 16, od 16 do 31,5, od 31,5 do 63 mm wg
PN-EN 13043 [4] oraz piasek gruby wg PN-86/B-02480 [6].
Wskaznik wodoprzepuszczalnosci piaskow powinien wynosi¢ co najmniej
8 m/dobe, wg PN-55/B-04492 [5].
Zwiry i piaski nie powinny mie¢ zawarto$ci zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3
wigkszej niz 0,2 % masy, wg PN-EN 1744-1 [3].
2.4. Kregi betonowe i zZelbetowe

Kregi betonowe 1 zelbetowe powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez
BN-86/8971-08 [10] i podanym w tablicach 1 1 2.
Kregi betonowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C-20/25
a kregi zelbetowe C-16/20.
Kregi przeznaczone na studnie, do ktorej wprowadza si¢ wode powierzchniowg z
rowu powinny by¢ ,.typu I” wg BN-86/8971-08 [10], bez gniazd na stopnie zlazowe
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(studnie chtonne przeznaczone do odbioru wody ze studzienek $ciekowych powinny by¢
,typu II” z gniazdami na stopnie ztazowe).

Powierzchnie kregdw powinny by¢ gladkie, jednolite, bez rys, peknie¢, ubytkow i
rozwarstwien. Wtracenie ciat obcych widoczne na powierzchni wyrobu, np. drewno,
odtamki cegly itp. nalezy traktowac jako ubytki betonu o rozmiarach tych wtracen.
Naddatki betonu na powierzchniach roboczych elementu ztacza sg niedopuszczalne.

Tablica 1. Wynuary kregow betonowych 1 zelbetowych

Wymary podstawowe, mm Dopuszezalne odchylki, mm
SEanicn wysokosc kregu
wewnetrzna 4 = grubosc srednicy | wysokoscl | grubosci
kregu betono- zelbeto- scianki
wego wego
800 300 80 3
1000 500 600 100 +3a +5
1200 lub 120
1400 600 120 +5

Tablica 2. Dopuszezalne wady powierzchm kregdw betonowych 1 zelbetowych studm

chlonnych
Ubytek betonu na powierzchm
Senduiin Rysy wloskowate Jednegq EIEiI_.IIEH_m _z_?acza ~ | ookl aiswibd s
skurczowe na nie wiecej niz 5 !
wewnetrzna R E 5 uszkodzen
fercpn dﬂﬁ-ohlq _ 3 uszkodzenia
e powierzchn o glebokosci do 10 mm 1 powierzchm jednego
uszkodzema nie wieksze) mz ey
800 10 100
-t nie 0granicza sie 12 -
1200 & : 15 150
1400 18 175

Prostopadto$¢ czota mierzona réznicg wysokos$ci krggu powinna wynosi¢ £ 5 mm.

Kreg badany pod cisnieniem 0,5 MPa nie powinien wykazywac przeciekow wody.
Dopuszcza si¢ zawilgocenie zewngtrznej powierzchni kregu, jednak bez wystepowania
widocznych kropel.

Sktadowanie kregdw powinno odbywac si¢ na terenie utwardzonym z mozliwoscia
odprowadzenia wod opadowych. Sktadowanie na wyréwnanym gruncie nieutwardzonym
jest mozliwe, jesli naciski przekazywane na grunt nie przekrocza 0,5 MPa. Kreggi moga by¢
sktadowane, z zapewnieniem stateczno$ci, w pozycji wbudowania (wielowarstwowo do
wysokosci 1,8 m) bez podktadéw lub prostopadle do pozycji wbudowania
(jednowarstwowo) z zabezpieczeniem przed przesunigciem.
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3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania studni chlonnej

Studnie chtonne mogg by¢ wykonane cze$ciowo rgcznie 1 czgsciowo mechanicznie.
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym, sprawnym technicznie, sprz¢tem
dowolnego typu, pod warunkiem zaakceptowania go przez Inzyniera:
a) koparka do mechanicznego wykonania wykopu pod studnieg,
b) zurawiem samochodowym o udzwigu do 4 t, do ustawiania kregow studni w gotowym
wykopie,
¢) innym, jak: kotowrotem do wyciggania gruntu ze studni wykonywanej metoda studniarska,
ubijakami recznymi, sprz¢tem do transportu kregdw 1 materialow filtracyjnych, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Transport przy wykonywaniu studni chlonnej

Kregi betonowe i zelbetowe w czasie transportu powinny by¢ uktadane, przy
zachowaniu warunkoéw uktadania jak przy sktadowaniu (punkt 2.4) z tym, ze gérna warstwa
kregdw nie moze przewyzszac¢ $cian $rodka transportowego o wiecej niz 1/3 $rednicy
zewngtrznej kregu lub 1/3 jego wysokosci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania studni chlonnej

Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, studni¢ chtonng nalezy
wykona¢, gdy:
- zaistniejg trudnosci uzyskania odpowiedniego pochylenia podtuznego rowdéw drogowych
lub drenéw, wzglednie odprowadzenie wod opadowych z lokalnych zaglebien terenu w
inny sposob byloby nieuzasadnione technicznie lub ekonomicznie,
- warstwa gruntu przepuszczalnego, o dostatecznej chtonnosci, znajduje si¢ na glgbokosci
od 1 do 5 m ponizej terenu,
- poziom wody gruntowej, w warunkach niekorzystnych, znajduje si¢ na glebokos$ci
zapewniajace] moznos¢ wchtoniecia wody ze studni,
- nie wystepuje ruch wody gruntowej w kierunku do drogi,
- studni¢ mozna zlokalizowa¢ w odleglo$ci nie mniejszej niz 10 m od podstawy nasypu
drogowego lub zewngtrznej krawedzi skarpy rowu drogowego,
- nie ma przeciwwskazan sanitarnych do wprowadzenia splywow z drogi do gruntu.
Jesli w dokumentacji projektowej nie okre$lono inaczej, wykop pod studni¢ chtonng powinien
by¢ wykonany w sposéb dostosowany do glebokosci, danych geotechnicznych 1 posiadanego
sprzetu. Zaleca si¢ wykonanie wykopu rgcznie do glebokosci nie wigkszej niz 2 m. Studnia
powinna by¢ zagtebiona co najmniej 0,5 m w warstwie gruntu przepuszczalnego. Wykonanie
wykopu ponizej poziomu wod gruntowych bez odwodnienia wglebnego jest dopuszczalne
tylko do gtebokosci 1 m ponizej poziomu piezometrycznego wod gruntowych.
Nadmiar gruntu z wykopu nalezy odwiez¢ na miejsce odktadu lub rozplantowac
przy studni oraz przy rowach doptywowych. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany przy
studni, z pozostawieniem wolnego pasa terenu o szerokos$ci co najmniej 1 m, liczac od
krawedzi wykopu — dla komunikacji; kat nachylenia skarpy wydobytego gruntu nie powinien
by¢ wigkszy od kata jego stoku naturalnego. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem
woda z opaddow atmosferycznych, nalezy powierzchnie¢ terenu wyprofilowac ze spadkiem
umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Studni¢ nalezy
zabezpieczy¢ przed doptywem wod z otaczajgcego terenu przez nadanie odpowiednich
spadkow lub obwalowanie studni.
5.3. Wykonanie studni chlonnej gruntowej

Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, wykop pod studni¢
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chtonng gruntowa powinien by¢ wykonany zgodnie z zaleceniami punktu 5.2 z tym, Ze
nachylenie skarp powinno wynosi¢ 2:1. Po wykonaniu wykopu nalezy mozliwie jak
najpredzej przystapi¢ do wypelnienia go materiatem filtracyjnym. Jesli w dokumentacji
projektowej nie okreslono inaczej, materiat filtracyjny powinien sktada¢ si¢ z nastgpujacych
warstw (od dotu ku gorze):
1. warstwa najnizsza, potozona w otoczeniu gruntu przepuszczalnego, ze zwiru grubego
lub thucznia 31,5 do 63 mm,
2. warstwa posrednia, w zaleznosci od catkowitej grubosci, z warstw zwiru od 16 do
31,5 mm, od 8 do 16 mm, od 4 do 8 mm i od 2 do 4 mm,
3. warstwa najwyzsza potozona w otoczeniu gruntu nieprzepuszczalnego grubosci 30 cm z
piasku grubego (do okresowej wymiany po zamuleniu).
Materiat filtracyjny nalezy uktada¢ warstwami grubosci od 20 do 25 cm w stanie
luznym, ktore nalezy lekko ubic.
5.4. Wykonanie studni chlonnej z kregow

Studnie chtonne z krggdw betonowych lub zelbetowych nalezy, jesli dokumentacja
projektowa nie okresli tego inaczej, zaglebi¢ w gruncie albo metoda studniarskg albo
poprzez wykonanie wykopu i opuszczenie do niego kregow.
Metoda studniarska wykonania studni polega na kolejnym ustawianiu kregoéw
jednego na drugim, w miejscu lokalizacji studni, a nastepnie stopniowym ich opuszczaniu w
miar¢ poglebiania studni. Podbieranie gruntu spod krawedzi kregu dokonuje si¢ od
wewnatrz studni przy pomocy kilofa i topaty. Nalezy zwraca¢ uwage na rOwnomierne
podbieranie gruntu wzdtuz catego obwodu kregu, zeby nie spowodowaé pochylenia studni.
Wycigganie gruntu odbywa si¢:
a) przy pomocy zwyklego kotowrotu z nawinigta ling i dwoma kubtami. Kubty powinny
by¢ uwigzane na linie, a nie zawieszone na hakach, ze wzgledu na bezpieczenstwo
pracy,
b) poprzez wyciag wolnostojacy o udzwigu 0,5 t z napedem spalinowym.
Metody studniarskiej nie zaleca si¢ stosowa¢ w gruncie, w ktdrym mozna spodziewac si¢
grubych korzeni, kamienti, resztek starych fundamentéw, konstrukcji itp.
Metoda polegajaca na wykonaniu wykopu i opuszczeniu do niego krggéw zaktada
wykonanie wykopu w takim czasie, aby po jego zakonczeniu szybko mozna byto przystapi¢
do ustawiania krggow. Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, wykop
powinien by¢ wykonany zgodnie z zaleceniami punktu 5.2 z tym, ze bezpieczne nachylenia
skarp powinny wynosi¢:
- w gruntach spoistych (glinach, itach) niespgkanych - 2:1,
- w gruntach matospoistych i stabych gruntach spoistych - 1:1,25.
Ustawienie kregow w wykopie wykonuje si¢ za pomoca zurawia o udzwigu do 4 t
lub innym sposobem uzgodnionym przez Inzyniera. Nalezy zwraca¢ uwagg na doktadne
ustawienie poszczegolnych kregdéw ze ztaczami prawidtowo dopasowanymi. Materiat
filtracyjny nalezy utozy¢ w studni w mysl zasad podanych w punkcie 5.3. Zasypanie wykopu
wokot studni nalezy przeprowadzi¢ mozliwie jak najszybciej. Do zasypania powinien by¢
uzyty grunt z wykopu, bez zanieczyszczen (np. torfu, darniny, korzeni, odpadkéw).
Zasypywanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i
zageszcza¢ ubijakami recznymi. Nasypywanie warstwy gruntu i ich zageszczanie w
poblizu studni nalezy wykonywac¢ w taki sposob, aby nie spowodowac uszkodzenia kregow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola wstepna przed wykonaniem studni chlonnej
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace kregi betonowe i/lub prefabrykaty studni
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do obrotu (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci itp.) [12],
- wykona¢ badania materiatéw filtracyjnych (ttuczen, zwir i piasek) w zakresie sktadu
ziarnowego wg PN-EN 933-1 [1], zawartosci zwigzkow siarki wg PN-EN 13043 [4],
wskaznika wodoprzepuszczalno$ci piaskow wg PN-B-04492 [5].
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptac;ji.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania studni chlonne;j

W czasie wykonywania studni chtonnej nalezy zbadac:
a) zgodno$¢ wykonania studni z dokumentacja projektowa,
b) pochylenie skarp w studni gruntowej, wedlug zasad podanych w p. 5.3,
c) prawidlowo$¢ ulozenia warstw filtracyjnych, zgodnie z p. 5.3,
d) poprawno$¢ zasypki wykopu wokoét studni z kregow, zgodnie z p. 5.4,
e) chtonno$¢ warstwy przepuszczalnej w dnie studni (wizualnie),
f) zabezpieczenie studni przed doptywem wod z otaczajacego terenu, wedtug zasady
podanej w p. 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa studni chtonnej jest - szt. (sztuka) okreslonego wymiaru. Obmiar polega
na okresleniu liczby sztuk catkowicie wykonanych studnichtonnych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dla studni chtonne;j
podlegaja:
- wykonany wykop (dotyczy sprawdzenia, czy dno wykopu jest zaglebione co najmnie;j
0,5 m w warstwie gruntu przepuszczalnego),
- ustawione kregi lub prefabrykaty,
- zasypana studnia kolejnymi warstwami materiatu filtracyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. studni chlonnej obejmuje:

- oczyszczenie istniejacej studni z materiatu filtracyjnego

- wymiana uszkodzonych kregow

- dostarczenie materiatow,

- wykopanie studni z opuszczeniem krggow (lub bez), z ewentualnym umocnieniem $cian,
- wypetnienie studni warstwami materiatem filtracyjnym z kruszywa, zgodnie z
dokumentacja projektows 1 specyfikacja techniczna,

- wykonanie rowu doprowadzajacego lub rowéw doprowadzajacych wode,

- rozplantowanie gruntu z wykopu wzdtuz krawedzi studni lub rowu albo odwiezienie
gruntu na odktad wraz z rozplantowaniem,

- wykonanie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtasciwos$ci kruszyw. Oznaczanie
sktadu ziarnowego. Metoda przesiewania

2. PN-EN 1115:2002 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
kanalizacji ci$nieniowej deszczowej 1 Sciekowej. Utwardzalne

tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej zywicy poliestrowe;j

(UP) wzmocnione witdknem szklanym (GRP)

3. PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza

chemiczna

4. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu (Norma do zastosowan przyszitosciowych. Tymczasowo nalezy stosowac

normy: PN-B-11111 [7]1 PN-B-11112 [8].

5. PN-B-04492:1955 Grunty budowlane. Badania wlasnos$ci fizycznych. Oznaczanie
wskaznika wodoprzepuszczalnos$ci

6. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podzial i opis

gruntow

7. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych

9. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczania gruntu

10. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe

i zelbetowe.

10.1. Inne dokumenty

11. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881).
12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnos$ci wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich

znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041),

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz.
U. nr 249, poz. 2497),
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiagzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza
gruntowego w ramach zadania: ,,Przebudowa jezdni i chodnika w ciggu ul. Slowackiego w Ogrodziencu”
ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt wymienionych w pkt. 1.1
zwigzanych z wykonaniem koryta (korekcyjne gr. Sem) wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza, dla
catego projektowanego zadania w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w STWiORB DM.00.00.00., D.02.01.01
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji i ochrony robot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu publicznego, prywatnego i interesu osob trzecich;
— ochrony $rodowiska;
— ochrony pozarowej;
— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
— zabezpieczenia terenu budowy;
zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWlORB DM 00.00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w DM.00.00.00.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien posiada¢ nastgpujacy sprzet:

— rowniarki lub spycharki uniwersalne z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparki z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.

Stosowany sprzet nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu podtoza. Sprzet

powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien rowniez dysponowaé

sprawnym sprzetem rezerwowym umozliwiajagcym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzetu
podstawowego.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w DM.00.00.00. Grunt odspojony przy wykonywaniu
podloza nalezy przewiez¢é w sposob uniemozliwiajacy wysypywanie si¢ przewozonego materiatu na drogg lub
nanoszenie gruntu na kotach samochodow na drogi dojazdowe.

W przypadku wystapienia zanieczyszczenia drog dojazdowych przewozonym materialem Wykonawca podejmie
$rodki w celu uprzatnigcia materialu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie koszty
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tych czynno$ci wykonanych przez odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcoéw wskazanych przez Inzyniera.
Wykonawca pokryje wszelkie koszty sktadowania i utylizacji nadmiaru gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w DM.00.00.00. Wykonawca powinien przystapi¢ do
profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wcze$niejsze przystapienie do profilowania i zaggszczania podloza oraz wykonania
tych robot z wyprzedzeniem mozliwe jest wylacznie za zgoda Inzyniera i w korzystnych warunkach
atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywa¢ si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni. Podczas sprawdzania stanu podioza
naturalnego nalezy rowniez ocenia¢ rodzaj zalegajacego gruntu w celu uscislenia, w stosunku do
Dokumentacji Projektowej, lokalizacji granic wystgpowania roéznych grup nosnosci podloza Gi . W razie
koniecznosci podloze nalezy wzmocni¢ do Gl lub G2 wedlug osobnego projektu wykonanego przez
Wykonawce, a zaakceptowanego przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen, btota lub
gruntu, ktéry ulegl nadmiernemu zawilgoceniu. Przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza
jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami sredniego walca stalowego, gladkiego lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.1. Wykonanie podloza i jego zageszczenie

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usuna¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza,
ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rz¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko§¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wymaganego wskaznika zaggszczenia podanego
w tablicy 1.
Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zaggszczenia gruntow rodzimych, zalegajacych w strefie podtoza,
do gltebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia I jest mniejsza niz okreslona
w tablicy 1 1 na rys 1, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.
Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnicte przez bezposrednie
zageszczanie podloza, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia.

Tablica 1. Wymagane wartosci wskaznika zageszczenia Is i modulu odksztalcenia E2

Podloze w wykopie

Is KR3-6* E2 KR3-6* [MPa], grunty
niespoiste (spoiste)
Powierzchnia robo6t ziemnych 1,00 120
Gorna warstwa podloza w wykopie 1,00 80 (60)
(pomiar 20 cm od pow. rob6t
ziemnych)
Pomiar na glebokosci 50 cm od 1,0 60 (45)

pow. robot ziemnych

nasyp stanowiacy podloze pod warstwy konstrukcyjne

GWN gorna warstwa o grubosci 1,0 lub 1,03%* 120/120
20cm
od powierzchni rob6t ziemnych: 1,0 100/60
do 0,20 m ponizej

nizej lezace warstwy nasypu do 1,0
glebokosci
od powierzchni robdt ziemnych: 60/30
od 0,2 do 1,2 m ponizej

*KR 3-6 drogi o ruchu ciezkim i bardzo ci¢zkim z wylaczeniem autostrad i drég ekspresowych.
** wymagane zageszczenie 1,03, jezeli GWN jest podlozem dla podbudowy z betonu cementowego lub
betonu asfaltowego
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Zaggeszczenie gruntu w wykopach - w podtozu nawierzchni, okre$lane jest na podstawie:

— wskaznika zageszczenia s,

— modulu odksztalcania E,.
Wskaznik zaggszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu (Pd)
wg BN-77/8931-12 na prébkach pobranych z podtoza wykopu oraz maksymalnej gestosci objetosciowej (Pds)
szkieletu gruntu okreslanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN- 88/B-04481.
Modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy zastosowaniu
plyty VSS o $rednicy 300 mm. Koncowe obcigzenie powinno wynosi¢ 0,25 MPa.
Obliczenie wynikow wg wzoru:

E= ﬂ oD
4As

w ktorym:

E — modul odksztalcenia

Ap — réznica naciskéw (MPa)

As — przyrost osiadan odpowiadajacy tej roznicy naciskow (mm)

D — $rednica ptyty (mm)
Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntdw, dla ktorych trudne jest zmierzenie
wskaznika odksztafcenia, przyjmuje si¢ warto$¢ wskaznika odksztatcenia lo, badana wedlug zalacznik B do
normy [1], rownego stosunkowi modulow odksztalcenia wtornego E2 do pierwotnego E1. Wskaznik
odksztatcenia lo nie powinien by¢ wigkszy niz:

a) dla zwirow, pospotek i piaskow:
— 2,2 przy wymaganej wartosci Is>1,00
— 2,5 przy wymaganej wartosci [s<1,00,
b) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uziarnieniu (pylow, glin, glin pylastych, glin

zwigztych, itow) — 2,00
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia
i lub nos$nosci, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢. Jezeli wartosci wskaznika
zageszczenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczenie gruntow
rodzimych, to nalezy podjac¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, stabilizacje cementem, wapnem, popiotami
Iub wymiang gruntu proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wraz z opisem proponowane] technologii i proponowanych materiatow. Ulepszenie gruntu podloza nalezy do
obowiazkow Wykonawcy w ramach kosztow wykonania wykopu i podtoza.
5.2. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i1 zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu, dogeszczeniu warstwy powierzchniowej
i ponownym sprawdzeniu zaggszczenia i no$nosci.
Utrzymanie statecznos$ci wykopow i ochrona przed ich zanieczyszczeniem nalezy do obowiazkow Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DM.00.00.00.
6.1. Badania w czasie robot

W czasie robot i zageszczania nalezy sprawdzaé wilgotno$¢ gruntu i poréwnywac ja do wilgotnosci
optymalnej wyznaczonej dla danego rodzaju gruntu. Przesiew gruntu i okreslenia jego wilgotnosci optymalne;j
wykonywaé raz na jednej dzialce roboczej. Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ przynajmniej
dwukrotnie na kazdej dziatce robocze;.
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2.  Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Ip. rodzaj pomiaru lub badania minimalna czestotliwosé

1 szeroko$¢ podtoza pomiar tasma, tata o di. 3 m i poziomica lub niwelatorem w
2 szerokos$¢ dna rowow odstepach co 200m na prostych, co 100 m na tukach o
3 pochylenie skarp promieniach powyzej 100m i co 50m na tukach o promieniach
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4 réwnos$¢ powierzchni nie wigkszych od 100m

5 rz¢dne powierzchni korpusu pomiar niwelatorem w trzech punktach co 200m

6 spadki podhuzne pomiar niwelatorem co 200m

7 spadki poprzeczne i uksztaltowanie | 10 razy na lkm

osi w planie*

8 zageszcezenie w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 600m’

9 badanie nos$nosci VSS badanie nos$nosci nalezy wykona¢ na powierzchni robot
ziemnych, co najmniej raz na 2000m’ powierzchni i w
miejscach watpliwych wskazanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu

* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

Szeroko$¢ profilowanego podloza
Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz +5cm.
Rownos¢ profilowanego podtoza
Rownos¢ podtuzng profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, a dla poszerzen lata dostosowang do
szerokosci koryta. Nierownosci nie mogg przekraczac¢ +3cm.
Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podtoza pod nawierzchnie powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa
z tolerancja + 0,5 %, a pod ulepszone podtoze + 1,0 %.
Rzedne wysoko$ciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi pod
nawierzchnie nie powinny przekracza¢ +1 cm -3 c¢m, a pod ulepszone podioze +2cm — 3cm.
Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5cm.
Zaggszczenie i nosnos¢ podtoza
Wskaznik zageszczenia 1 no$no$¢ wyprofilowanego podioza I; powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi
wp.5.
Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztatcenia, to wartos¢
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998, zat.
B. powinien wynosi¢:

- dla gruntow sypkich Io <2.2,

- dla gruntow spoistych Io < 2,0,
Warto$¢ modutu wtérnego powinna spelnia¢ wymagania zawarte w STWiORB.
Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody
zageszczania i rodzaju stosowanego sprzg¢tu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zageszczenia gruntu
potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nos$nosci. W przypadku zaggszczania walcami statycznymi
wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.
6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie  powierzchnie,  ktore = wykazuja  wigksze  odchylenia  cech  geometrycznych
od okre§lonych w punkcie 6. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej
10 cm, wyréwnanie i powtoérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okre§lone w tablicy 1 i no$nosci podtoza nie moga by¢ osiagnigte
przez bezposrednie zaggszczanie podioza, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podloza,
umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Wykonawca przedstawi proponowane
rozwigzanie wraz z propozycjg materiatow Inzynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w DM.00.00.00.
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w DM.00.00.00.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DM.00.00.00
Cena wykonania 1m’ podtoza obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zaggszczenie,
— odwodnienie podtoza
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnoS$ci
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.02.02 WARSTAWA ODCINAJACA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajacej w ramach zadania: ,,Przebudowa
jezdni i chodnika w ciaggu ul. Stlowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP II
1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych w p. 1.1, zwigzanych z
wykonaniem:
- warstwy odcinajacej z piasku/pospoiki o grubosci i lokalizacji zgodnej z Dokumentacja Projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa mrozoochronna — warstwa zapewniajgca ochron¢ konstrukcji nawierzchni drogowej przed
skutkami oddziatywania mrozu
1.4.2. Warstwa odsaczajaca — warstwa sluzaca do odprowadzenia wody, ktora przedostaje si¢ do konstrukeji
drogowej. W podtozu ulepszonym jest warstwa najnizej potozona. W wypadku stosowania warstwy odcinajace;j,
jest ulozona bezposrednio na niej. Warstwa ta po =zaggszczeniu charakteryzuje si¢ wymagana
przepuszczalnoscia.
1.4.3. Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przedostania si¢ czastek gruntu
podtoza do warstw wyzej potozonych. Warstwa ta powinna spetnia¢ warunek szczelnosci (D5/dgs<5)
1.4.4. Warstwa wzmacniajaca — warstwa zapewniajaca przeniesienie ruchu technologicznego w okresie
budowy drogi, nazywana rowniez warstwa technologiczna
1.4.5. Pozostale okreslenia uzyte w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonanych Robot oraz za ich

zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, Szczegdtowa Specyfikacja Techniczng oraz zaleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy odcinajacej sa:
Piasek PN-EN 13242:2004
- zwir, wg PN-EN 13242:2004
- mieszanka naturalna, wg PN-EN 13242:2004
o maksymalnym wymiarze ziaren do 31,5mm, wymieszana w takich proporcjach aby spehiata wszystkie ponizsze
wymagania.

W przypadku gdy mieszanka wykonywana jest poprzez wymieszanie powyzszych kruszyw, wymagane jest
opracowanie recepty laboratoryjnej, podajacej proporcje mieszania poszczegolnych skiadnikow, tak aby wyjsciowa
mieszanka uzyskata wymagane niniejsza STWiORB parametry.

a) warunek szczelno$ci, okreslony zaleznos$cia:

(D15/d85) <5

gdzie:

D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy

d g5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Warunek powyzszy jest automatycznie spetniony w przypadku gdy pod warstwa odsaczajaca znajduje si¢ warstwa z gruntu
(kruszywa) stabilizowanego spoiwem hydraulicznym lub geowtdkning o wlasciwosciach separujacych.

b) warunek zageszczalnosci, okreslony zalezno$cia:

U=(dgo/ di9p)=5
gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
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dg - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca
djp- wymiar sita, przez ktdre przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca

) warto$¢ wspotczynnika wodoprzepuszczalnosci k10 badana na probce w stanie zageszczonym powinna
by¢ wigksza od 8 m/dobe.

Dopuszcza si¢ okreslenie wartosci k;y na podstawie obliczenia wspdtczynnika filtracji na bazie
uziarnienia materiatu oraz jego porowatosci. Zalecane metody obliczeniowe to: wg wzoréw Slichtera lub USBSC (met
amerykanska). Wymagane jest, aby tak obliczona warto$§¢ byla odpowiednio wyzsza, zaleznie od rodzaju
materiatu (Srednio 2.5-, 3-krotnie, k; > ok. 20m/dobg) i skonfrontowana z warto$cia wyznaczong laboratoryjnie. Po
kilkukrotnym zbadaniu wodoprzepuszczalnosci i obliczeniu filtracji oraz wyznaczeniu korelacji liczbowe;j
pomigdzy tymi dwiema metodami, mozna przej$¢ na metodg obliczeniowa- po wezesniejszej akceptacji Inzyniera.

o wskaznik piaskowy - SE > 50, badanie wedtug PN-EN 933-8:2001 Zat. A,
zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm - nie wiecej niz 6%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
zawarto$¢ ziaren na sicie # I mm - nie mniej niz 40%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
zawarto$¢ ziaren na sicie # 2mm - nie mniej niz 25%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
zawarto$¢ nadziarna na sicie # 31,5mm - nie wigcej niz 8%, wg PN-EN 933-1:2000 (na mokro),
zawarto$¢ zanieczyszczen obcych - nie wiecej niz 0,2%,
zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych - barwa cieczy nie ciemniejsza niz wzorcowa, badanie wedtug PN-EN
1744-1
2.3. Zrédla materialow

Zrédta materiatdw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem Robot.
Wyniki badan laboratoryjnych dostarczone przez Wykonawce powinny dotyczy¢ wszystkich wlasciwosci
okreslonych w pkt.2.2. Materialy z zaproponowanego przez Wykonawce zrodta beda zaakceptowane do
wbudowania przez Inzyniera, jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i wyniki
ewentualnych badan laboratoryjnych prowadzonych przez Inzyniera pokaza zgodno$¢ cech materialowych z
wymaganiami okre§lonymi w pkt. 2.2. Zaakceptowanie zrédla materialdéw nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego
zrodla beda przez Inzyniera przyjete do wbudowania. Jakiekolwiek materiaty z takiego zrddia, ktére nie spetnig
wymagan okreslonych w pkt.2.2 zostang odrzucone.

24. Skladowanie materialow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca Robo6t powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi kruszywami. Podloze w miejscu
sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Uzywany sprzgt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
Do wykonania warstwy odcinajacej nalezy stosowac:
- rowniarki,
- walce drogowe,
- inny sprzet zaggszezajacy, zapewniajacy uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszczenia w miejscach trudno
dostepnych,
- sprzgtreczny.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2. Transport materialow
Kruszywo doprowadzone do wilgotnosci optymalnej, nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajacych
je przed wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacja. Nalezy uzy¢ $rodki transportowe wymienione przez
Wykonawce w PZJ oraz zatwierdzone przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza
Podlozem dla uktadanej warstwy odcinajacej jest warstwa podioza-koryta wyprofilowana i odebrana zgodnie z
STWiORB D.04.01.01. lub geowtdkniny zgodnie z STWiORB D.02.03.01C
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5.3. Wbudowanie i zageszczenie

‘Whbudowywanie materiatu w warstwe prowadzi si¢ w jednej warstwie w przypadku warstwy o zmiennej grubosci nie
wigkszej niz 20cm lub w dwdch lub wigcej warstwach w przypadku warstwy o zmiennej grubosci powyzej 20cm
(np. na tukach).

W przypadku wbudowywania materialu w jednej warstwie, powinna ona mie¢ taka grubo$¢, aby
ostateczna grubos¢ warstwy po zageszezeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa odsaczajaca powinna by¢ roztozona w
sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

W przypadku wbudowywania materiatu w kilku warstwach, np. w przypadku jednostronnego spadku korony drogi,
grubos¢ poszczegolnych zageszczanych warstw warstwy nie powinna by¢ grubsza niz 20cm..

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez walowanie.
Watowanie powinno postepowaé stopniowo od krawedzi do $rodka warstwy przy przekroju daszkowym jezdni, albo od dolnej do
gornej krawedzi warstwy przy przekroju o pochyleniu jednostronnym.

Jakiekolwiek nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Iub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach
niedostgpnych dla walcow, warstwa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami plytowymi lub ubijakami
mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia /; kazdej warstwy nie mniejszego niz:
- 0,99 dla pojedynczego wyniku z dziennej dziatki,
- 1,00 dla $redniej wynikow z dziennej dziatki roboczej,
W przypadku gdy trudne jest okreslenie wskaznika zageszczenia, mozna postuzy¢ si¢ metoda oznaczenia wskaznika
odksztalcenia I na podstawie obcigzen ptytowych opisanego w PN-S 02205.
Zaleca si¢ aby wilgotno$¢ przy zaggszczaniu nie roznita si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz + 2,0 %.
54. Utrzymanie

Warstwa odcinajagca po wykonaniu, a przed utoZeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Nie dopuszcza si¢ ruchu zadnych pojazdéw po zaggszczonej warstwie. Ruch technologiczny
powinien by¢ tak poprowadzony, aby nie dopusci¢ do rozjezdzania i rozluznienia warstwy. Jesli Inzynier stwierdzi,
ze uszkodzenia warstwy sg na tyle duze, ze wymaga to ponownego doggszczenia warstwy 1 powtorzenia badan wskaznika
zageszczenia, to ich koszt obcigzy Wykonawce.

6. Kontrola jakosci roboét
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien przedstawi¢ badan laboratoryjnych Inzynierowi,
wedlug zasad okreslonych w pkt. 2, w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt. 2.

W przypadkach watpliwych lub spornych nalezy przeprowadzi¢ badania w jednostce specjalistycznej, ktore
pozwolg na oceng wlasciwosci materiatu w zakresie okreslonym w niniejszej STWiORB.

6.3. Badania warstwy w czasie robét
6.3.1. Badania wlasciwosci kruszywa

Badania wlasciwos$ci kruszywa przeznaczonego do wbudowania nalezy przeprowadzaé z czgstotliwoscig nie
mniejsza niz 1 badanie na 3000 m wbudowanego kruszywa. Dla kazdej badanej partii kruszywa oprocz
wilasciwosci z p.2. nalezy dodatkowo wykona¢ badanie wilgotnosci optymalnej i maksymalnej gegstosci
objetosciowej szkieletu gruntowego.
6.3.2. Czestotliwo$¢ badan kontrolnych

Czgstotliwos$¢ badan i pomiarow kontrolnych w czasie Robot powinna by¢ zgodna z Tablica 1.
TABLICA 1: Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp Wyszczegolf?lem’e bade Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
pomiarow
1 Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1km
2 Réwnosé podtuzna co 20m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1km
4 Spadki poprzeczne ¥ 10 razy na 1km
5 Rzedne wysokosciowe w osi jezdni i na jej krawedziach co 100m
6 Iljllzilzit:ifgwame ostw w osi jezdni i na jej krawedziach co 100m
7 | Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m”
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8 Zageszczenie, wilgotnoéé | 1 badanie na 600m” warstwy ** lecz nie mniej niz w 2 punktach na dziennej dziatce
kruszywa roboczej

* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gtéwnych tukéw poziomych
**) W przypadku warstwowego wbudowywania mieszanki w warstwgq mrozoochronng, badania wykonujemy dla kazdej poszczegdlnej warstwy

Jezeli wielko$¢ dziennej dziatki roboczej wynikajacej z przyjetego przez Wykonawce etapowania Robot jest
mniejsza od powierzchni podanych powyzej, Wykonawca ma obowigzek wykona¢ badania dla kazdego odcinka
podlegajacego odbiorowi. W wypadku watpliwosci co do prawidlowosci przeprowadzonych badan, Inzynier moze zazadac
badan uzupehiajacych lub zleci¢ je do innego laboratorium. Zwigkszenie ilosci badan nie moze rosci¢ zadan
Wykonawcey o dodatkowg zaptate.
6.3.2.1. Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10cm i - Sem.
6.3.22. Rownoé¢ podluzng i poprzeczng nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nierownosci nie moga przekracza¢ 20mm.
6.3.2.3.  Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancja +
0,5%.

Roznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cmi - 2cm.

Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz =+ 3 cm dla trasy gtéwnej lub o
wigcej niz = Scm dla pozostatych drog.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w Dokumentacji Projektowej z tolerancjg +1cm, -2
cm. Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch lub wigcej warstwach, nalezy
mierzy¢ laczng grubos¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci.
Wykonawca wykona napraw¢ warstwy przez spulchnienie warstwy, uzupelnienie nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zaggszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny
koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi powtorzenie badan wg Tablicy 1 i ocena grubosci warstwy, wedlug
wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.24. Wymagania dla zageszczenia podano w p.5.3.
6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych w
niniejszej STWiORB powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajace;j.

Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pi§mie przez Inzyniera. Nadmierna grubo$¢ lub
nadmierna wielko§¢ powierzchni warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej, wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr warstwy odcinajacej jest dokonywany na zasadach odbioru Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postgpu Robot.
Koszt takich napraw obcigzy Wykonawcg.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli materialdw i Robét. Odbioru
dokonuje Inzynier na podstawie wynikow badan Wykonawcy z biezacej kontroli jakosci materialdw i Robot,
ewentualnych uzupehiajacych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawa platnosci jest jednostka obmiarowa wg p.7.2 wykonanej warstwy odcinajacej, zgodnie z
obmiarem i oceng jakosci wbudowanego materialu i wykonanej warstwy na podstawie wynikow pomiaréw i badan
laboratoryjnych.
Cena jednostkowa wykonanej warstwy obejmuje:
- prace pomiarowe,
- zakup i dostarczenie materiatu,
- przygotowanie mieszanki, w tym odsianie, wymieszanie i doprowadzenie do odpowiedniej wilgotnosci,
- opracowanie ewentualnej recepty na mieszanke,
- transport materiatu na podtoze,
- roztozenie materiatu w jednej lub kilku warstwach, zaleznie od maksymalnej grubosci warstwy w
przekroju,
- wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu i grubosci,
- warstwowe zageszczanie wyprofilowanej warstwy, w warstwach o grubosci zgodnej z Dokumentacja
Projektowa, nie wigkszej niz20cm,
- utrzymanie warstwy w trakcie trwania innych Robét, niedopuszczenie do zabrudzenia i rozluznienia
materiatu,
- oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,
- wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,
- wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw. Cze$¢ 5: Oznaczanie zawartosci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialtdw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania badania. Zat. B

Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych. Czeg$¢ 2. Zalacznik GDDP Warszawa

1998
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Wytycznych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszych wytycznych specyfikacji technicznych (STWiOBR) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt drogowych, zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie w ramach zadania: ,,Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Stowackiego w
Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania Wytycznych Specyfikacji
Wytyczne STWiORB stosowane sa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
okreslonych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Wytycznymi Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja
Projektowg.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w DM.00.00.00.
1.4.1. Podbudowa pomocnicza — warstwa przenoszaca obcigzenia z podbudowy zasadniczej (bitumicznej) na
podtoze.
1.4.2. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstw wyzej lezacych na
warstwe podbudowy pomocniczej lub podioze.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w DM.00.00.00. p.1.5.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji i ochrony robdt budowlanych;
— zabezpieczenia interesu publicznego, prywatnego i interesu osob trzecich;
— ochrony $rodowiska;
— ochrony pozarowej;
— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
— zabezpieczenia terenu budowy;
— zabezpieczenia chodnikow i jezdni;
podano w STWiORB DM 00.00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w DM.00.00.
Zastosowane kruszywa lub ich mieszanki powinny by¢ zgodne z niniejsza specyfikacja. Zaleca si¢ stosowanie
mieszanek o uziarnieniu ciggtym 0/31,5 (lub 0/63).
2.1. Wymagania dla kruszyw i ich mieszanek

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug [3] powinna leze¢ migedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku la lub 1b.
Linig przerywana oznaczono pole dobrego uziarnienia, linig ciagla z uwzglgdnieniem dopuszczalnych tolerancji
[13].

32



D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE
A0 :“:, hoo o
S0 =1 . 10
e an [ z 20
& At wgr <
=% TO / = ‘:r o
§ L) 80 A a0 5
E‘ L - - T o . !ﬂﬂ '_§
f.T:] = =50
40 == r: -] a3 ’// 6o E
49 = K
a5 - = Ao PR
g = = o[ A -t
[ - -
20 /..‘-:l:" a0 EB.-':-_F____.-"';E 80
1x = 14t =
10 SR J";"'"J = 20
o g este="t— 100
E [ W o = - - 1 L outt-= | = ﬁ. g = Er]

Rys. 1a. Krzywe uziarnienia krusiywzi 0/31,5“ do p;)(ibudowy por;loc-niczej i zasadniézej wykonanej z
kruszyw lamanych zageszczanych mechanicznie.
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Rys. 1b. Krzywe uz'i‘arni‘eili-a'krusz&wa 0/63 do poal;lfd(;wy pomocni%zej‘ wykonanej z kruszyw lamanych
zageszczanych mechanicznie.

Jezeli mieszanka jest produkowana z réznych kruszyw, kazde musi spetniaé wymagania zawarte w tablicy 1
ponizej, w zalezno$ci od przeznaczenia. Mieszanka kruszyw do podbudowy pomocniczej i zasadniczej powinna
spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 1. Wymagania wobec kruszyw przeznaczonych do mieszanek niezwiazanych do podbudowy
pomocniczej i zasadniczej.

Wymagania wobec Wymagania wobec
£ g mieszanek niezwigzanych | mieszanek niezwigzanych
Lp. Wiasciwos¢ do podbudowy do pod-budowy
pomocniczej dla KR1-6 zasadniczej dla KR1-6
1 Uziarnienie mieszanki 0/31,5;0/63
2 Maksymalna zawartos$¢ pylow UF, | UF,
3 Zawarto$¢ nadziarna, kategoria 0OCyy
4 Wrazliwo$¢ na mroz: wskaznik piaskowy
SE po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda 40 45
Proctora wedlug PN-EN 13286-2, co
najmniej
5 Odpornos$¢ na rozdrabnianie wg PN-EN
1097-1 frakcji 10/14 odsianej z mieszanki, LAy LA;;
kategoria nie wigcej niz
6 Mrozoodporno$¢ wedlug PN-EN 1367-1 F7 F4
(dotyczy frakcji 8/16 odsianej z mieszanki)
7 Kategoria procentowa zawartosci ziaren o
pow. przekruszonej i tamanej oraz ziaren Cso30
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catkowicie zaokraglonych w kruszywie
grubym

8 Wskaznik CBR po zageszczeniu do Is=1,00
i moczeniu w wodzie 96 h, co najmniej 60 80
MPa

Wiasciwosci nalezy badaé wedlug norm na badania podanych w PN-EN 13285.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do podbudowy pomocniczej i zasadniczej

Wymagania wobec Wymagania wobec
£ g mieszanek niezwigzanych | mieszanek niezwigzanych
Lp. Wiasciwos¢ do pod-budowy do pod-budowy
pomocniczej dla KR1-6 zasadniczej dla KR1-6
1 Uziarnienie mieszanki 0/31,5;0/63
2 Maksymalna zawartos$¢ pylow UF, | UF,
3 Zawarto$¢ nadziarna, kategoria 0OCyy
4 Wrazliwo$¢ na mroz: wskaznik piaskowy 40 45
SE po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda
Proctora wedlug PN-EN 13286-2, co
najmniej
5 Odpornos$¢ na rozdrabnianie wg PN-EN LAy LA;;s
1097-1 frakcji 10/14 odsianej z mieszanki,
kategoria nie wigcej niz
6 Mrozoodporno$¢ wedlug PN-EN 1367-1 F7 F4
(dotyczy frakcji 8/16 odsianej z mieszanki)
7 Kategoria procentowa zawarto$ci ziaren o
pow. przekruszonej i tamanej oraz ziaren Cso30
catkowicie zaokraglonych w kruszywie
grubym
8 Wskaznik CBR po zageszczeniu do Is=1,00 60 80
i moczeniu w wodzie 96 h, co najmnigj
MPa
Wilasciwosci nalezy bada¢ wedlug norm na badania podanych w PN-EN 13285.
2.2. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wodociaggowa wg PN-EN 1008.

3.SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w DM.00.00.00.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie

powinien wykazac¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej (opcjonalnie),

b) réowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w DM.00.00.00.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem, rozsegregowaniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w DM.00.00.00.
5.1. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe¢ powinno spetnia¢ wymagania okreslone w D.04.01.01 i D.04.02.02.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podilozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
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DIS
d85

£5 (1)

w ktorym:

D5 -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podioza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozyé warstwe odcinajaca lub odpowiednio
dobrang geowtokning. Ochronne wlasciwosci geowlokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu,
wyznacza si¢ z warunku:

50 g1 )

w ktorym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

Oqy -umowna $rednica poréw geowtdkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca si¢ na
geowldkninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Oyy powinna by¢ podawana przez producenta
geowlokniny.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6élnych frakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,

aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubos$ci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy
nie powinna przekracza¢ 20cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob

zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z

wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z

zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Kruszywo podczas zaggszczania powinno

by¢ wilgotne, co umozliwi prawidlowe zaggszczenie. Zaggszczenie nalezy kontynuowaé do uzyskania
wlasciwego wskaznika zageszczenia lo. Rozpoczgcie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej. Material

nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢

mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
ilo$cia wody i1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszyc.

Tablica 3. Wymagana nos$no$¢ podbudowy KR 1-6 [9].

Podbudowa z kruszywa o wskazniku | Minimalny modul odksztalcenia mierzony plyta
nosnosci w,,; nie mniejszym niz o Srednicy 30cm, MPa
pierwsze obciazenie, E, drugie obciazenie, E,
80 >80 > 140
120 >100 > 180

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia:
e 0d0,15do 0,25 MPa (koncowe obcigzenie 0,45 MPa) dla podtoza gruntowego lub nasypu,
e 0d0,25do 0,35 MPa (koncowe obcigzenie 0,55 MPa) dla mieszanek niezwigzanych [8].
Obliczenie wynikow wg wzoru:
_3p,
4As

E D

w ktorym:
E — modut odksztalcenia
Ap — réznica naciskéw (MPa)
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As — przyrost osiadan odpowiadajacy tej roznicy naciskow (mm)

D — $rednica ptyty (mm)
b) wskaznik zageszczenia Io mierzony ptyta VSS [8] zgodnie z zaleznoscia:
I, = 2 powinien mie¢ warto$¢ nie wicksza niz 2,2.

1

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywatl, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DM.00.00.00.
6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawi¢ dokumenty Producenta i aktualne
wyniki badania kruszyw  przeznaczonych do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem podbudow
Inzynierowi/Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materiatdéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wiasciwosci okreslone w p. 2. Powinny by¢ wykonane przez niezalezne laboratorium.
Dla kazdej partii kruszyw dostarczonych na budowe¢ przed wbudowaniem nalezy wykona¢ badania cech
fizycznych kruszyw wedlug tab.2 p.1-3, potwierdzajace spelnienie wymagan SST. W wypadku zmiany
dostawcy lub jakichkolwiek watpliwosci co do wiasciwosci kruszyw nalezy wykonaé¢ badania kruszyw
potwierdzajace spelnienie wszystkich wymagan zestawionych w tablicy 2. Wykonawca przedstawi wyniki
badan przed zatwierdzeniem materiatu, oraz przy kazdej zmianie dostawcy. Wyniki badan kontrolnych nie
powinny by¢ starsze niz 12 miesiecy. Przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdzi parametry podtoza
nie rzadziej niz raz na 500 m* wedhug wymagan podanych w STWiORB D.04.01.01. oraz D.04.02.02
6.2. Badania w czasie robot

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie
Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegélnienie badan Minimalna liczba badan na Maksyma} n1a pow. pOdbudOW).’
. . . . | przy-padajaca na jedno badanie
dziennej dzialce roboczej (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 | Wskaznik zaggszczenia i no$nosc 2 razy 1000
podbudowy
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

wedlug wymagan tab.2.

Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w p.2. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Wilgotno$§¢é mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki przeznaczonej do wbudowania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z [7], z tolerancja +10% -20%. Grunty zbyt wilgotne nalezy
bezwzglednie osuszy¢.
Wskaznik zaggszczenia i nosnos¢ podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Badanie wla$ciwosci kruszyw

W razie watpliwosci i dla kazdej nowej partii kruszyw Wykonawca przedstawi wyniki badan kruszyw
wykonanych zgodnie z wymaganiami podanymi w tab.1
6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 5.
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Tablica 5. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie
Lp. Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
pomiarow

1 Szeroko$¢ podbudowy 20 razy na lkm

2 | Roéwnos¢ podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 50 m tata na kazdym
pasie ruchu

3 | Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4 | Spadki poprzeczne™® 20 razy na lkm

5 | Rzedne wysokosciowe co 50m na odcinkach prostych i co 10 m na tukach; w osi

6 | Uksztaltowanie osi w planie*’ jezdni i na jej krawedziach

7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziafce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 400m’
Przed odbiorem:
Co 50m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych lub 5 razy dla tuku.

Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci proj. o wigcej niz £5cm. Na jezdniach bez
kraweznikow szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25
cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.
Rownos¢ podbudowy
Nieré6wnosci podluzne i poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem.
Nieréwnosci te nie mogg przekracza¢ + lem dla podbudowy zasadniczej i + 2 cm dla podbudowy pomocnicze;j.
Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 0,5 %.
Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé = lcm dla podbudowy zasadniczej i £2 cm dla podbudowy pomocniczej.
Uksztattowanie osi podbudowy
0s$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ Scm.
Grubos$¢ podbudowy
Grubos$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz + 2cm.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.3.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10cm, wyré6wnane i
powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelna grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdrne
zaggszczenie.
6.3.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
glebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwos$ciach,
wyréwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robot
nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.3.3. Niewlasciwa nosnosé¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Koszty tych
dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy wynikto
z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w DM.00.00.00.
Jednostka obmiarowg jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie z
uwzglednieniem poszczegdlnych gruboscei.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w DM.00.00.00.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DM.00.00.00
Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkowa Im? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— przygotowanie recepty i wyprodukowanie mieszanki, badania,
— oznakowanie robot,
— transport mieszanki do miejsca wbudowania,
— rozlozenie mieszanki w jednej lub w dwoch warstwach wraz z profilowaniem i zaggszczeniem,
— profilowanie do wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych,
— utrzymanie podbudowy,
— naprawg¢ powierzchni po pobraniu probek i wykonaniu badan,
— koszt zabezpieczenia i ochrony przez zniszczeniem spowodowanym woda i pracg maszyn,
— koszt utrzymania czystosci na przylegajacych drogach lub terenie budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgé¢ 1: Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewania

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane hydraulicznie. Cz¢$¢ 2: Metody badan laboratoryjnych
gestosci na sucho i zawartosci wody. Zageszczanie metodg Proctora

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie (tylko w zakresie
powotanym niniejsza ST)

WT 4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. GDDKIA 2010
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.11 FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno, w ramach zadania:
»Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Stowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robdt wymienionych w pkt. 1.1,
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni bitumicznych w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacjg Projektows.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong glebokosc.
1.4.2. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania Rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt.1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 3.
3.2. Sprzet do frezowania

Do frezowania istniejacej nawierzchni nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie
nawierzchni asfaltowej na zimno, na okre$long glgbokos¢. Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie wzgledem
ustalonego poziomu odniesienia i zapewnia¢ zachowanie wymaganych projektowanych rzednych oraz réwnosci i
pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Frezarka powinna by¢ wyposazona w przenosnik
frezowanego materiatlu, podajacy go z jezdni na samochody.

Do oczyszczenia nawierzchni po frezowaniu nalezy uzywaé sprzgtu mechanicznego (szczotki
mechaniczne z ewentualnym uzyciem sprezonego powietrza).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2. Transport sfrezowanego materialu

Wyfrezowany materiat powinien by¢ odwieziony sktadowisko i zutylizowany. Transport powinien by¢ tak
zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarki bez postoju i przy minimalizacji zakldcen w ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie frezowania

Przed rozpoczgciem frezowania nawierzchni¢ nalezy oczysci¢ i usuna¢ laty z asfaltu lanego, betonu
cementowego, smoty itp. do pelnej glebokosci ich wystepowania. Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do
glebokosci, szerokosci oraz pochylen podtuznych i poprzecznych zgodnych z Dokumentacja Projektowa. Jesli w
czasic Robot ma by¢ dopuszczony ruch drogowy po frezowanej czgéci jezdni, to wowczas, ze wzgledow
bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki:
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a) nalezy doktadnie usung¢ Sciety material i oczysci¢ nawierzchnie,
b) wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi migdzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu nie
moze przekracza¢ 40mm,
¢) krawedzie poprzeczne miedzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu na zakonczenie dnia
roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.
5.3. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchu na czas frezowania
nawierzchni jezdni

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest dla:
—  wykonanie frezowania nawierzchni asfaltowych na zimno — metr kwadratowy (m?)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

Ogolne zasady odbioru roboét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbioru nawierzchni po frezowaniu na zimno dokonuje Inzynier na zasadach Robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, na podstawie wynikow pomiaréw Wykonawcy z biezacej kontroli Rob6t i ewentualnych
uzupehiajgcych pomiaréw oraz ogledzin powierzchni po frezowaniu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiaru wg.pkt.7.2 powierzchni frezowania nawierzchni bitumicznej zgodnie z
obmiarem Robot.
Cena jednostkowa wykonania frezowania na zimno obejmuje:
- inwentaryzacj¢ stanu istniejacego nawierzchni,
- prace pomiarowe,
- w przypadku wystepowania tat z asfaltu lanego - usunigcie ich na petng gltebokos¢ wystgpowania,
- frezowanie,
- wywiezienie materiatu, na sktadowisko wraz z utylizacja
- oczyszczenie sfrezowanej nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowaniu,
- oznakowanie Robot i jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 — O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) wraz z p6zniejszymi zmianami
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D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sag wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej gr.8cm i 10cm, w ramach
zadania: ,,Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Slowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1

1.3. Zakres roboét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostek brukowych betonowych z uwzglednieniem grubos$ci oraz rodzaju, na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 3cm, w lokalizacji zgodnej z Dokumentacja Projektowa

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkc;ji.

1.4.2. Podsypka — warstwa miatu lub mieszanki piasku z cementem stuzaca do utozenia prefabrykatéw na
warstwie podbudowy lub na podtozu gruntowym

1.4.3. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Dopuszczenie do wbudowania
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie waznych dokumentow dopuszczajacych Wyrob do robot budowlanych.
2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych nie powinna wykazywa¢ wad takich jak rysy lub
odpryski
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni nalezy uzy¢ kostek koloru zgodnego z Dokumentacja Projektowa
Tolerancje wymiarowe wynosza:
e nadhugosci i szerokosci +2mm
e nagrubosci +3mm
e  roznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢ <3mm
2.2.4. Odpornos¢ na warunki atmosferyczne
Nasiakliwos¢ - klasa 2 - warto$¢ srednia < 6%. Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli
odladzajacych - klasa 3 - warto$¢ srednia < 1kg/m’” przy czym zaden pojedynczy wynik nie wiekszy niz 1,5kg/m’
2.2.5. Wytrzymalo$¢ na rozciaganie przy rozlupywaniu
Wiytrzymatoéé charakterystyczna na rozcigganie przy rozhupywaniu T > 3,6MPa. Zaden pojedynczy wynik nie
powinien by¢ mniejszy niz 2,9MPa i nie powinien wykazywa¢ obcigzenia niszczacego mniejszego niz 250 N/mm
dlugosci roztupania
2.2.6. Odpornos¢ na $cieranie
Wymaganie odpornosci na $cieranie — minimalna klasa 3(H)
2.3. Skladowanie kostek
Kostke zaleca si¢ pakowa¢ na paletach. Palety z kostka mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym
podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.
2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Nalezy stosowac nastepujace materialy:
e napodsypke pod nawierzchni¢ mieszanke cementowo piaskowa 1:4
e do wypeiania spoin w nawierzchni: piasek Sredni lub gruboziarnisty
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Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywac si¢ na podlozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac si¢:
e regeznie, zwlaszeza na matych powierzchniach
e mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych si¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia;
urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.
Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza)
Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zaggszczarki wibracyjne (ptytowe) z wykltadzing elastomerowa,
chroniace kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy podczas zaggszczania

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.
4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach dowolnymi §rodkami transportowymi. Kostki w
trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniem.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym §rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem i rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2. Podloze
Podloze pod utozenie nawierzchni z kostek brukowych betonowych stanowi podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, wykonana zgodnie z STWiORB D.04.04.02
5.3. Podsypka

Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 3cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda
zageszczona i wyprofilowana.

W praktyce, wilgotno$¢ ukladanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywala si¢ i nie bylo na dloni §ladow wody, a po naci$nieciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielona
podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym zageszczarkami wibracyjnymi. Nie
dopuszcza si¢ uktadania podsypki o wickszej grubosci, bez zaggszczania ale wyprofilowane;.

Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastgpnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie.

Nie dopuszcza si¢ uktadania podsypki w stanie suchym z pozniejszym polewaniem woda.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Ksztaltki uktada si¢ na uprzednio wykonanej podbudowie, na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby
szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3mm. Ksztattke nalezy uktada¢ ok. 1,5cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Ksztattke nalezy uklada¢ tak by
wypehi¢ szczelnie powierzchni¢ ograniczong obramowaniem. Jesli jest to niemozliwe ze wzgledu na wymiary kostki
nalezy ja przyciag¢ na wymiar.

Po utozeniu ksztattki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek rgcznych lub mechanicznych i przystapic¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z ksztaltek betonowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostona z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek..

Do zaggszczania nawierzchni z ksztattek betonowych nie wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy
uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$§¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga
pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

42



D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent ksztaltek betonowych posiada
deklaracje zgodnosci wg pkt. 2.2.1
Niezaleznie od posiadanej deklaracji, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikéw biezacych badan
odpornosci wyrobu na warunki atmosferyczne (pkt2.2.4), wytrzymatosci na rozcigganie (pkt.2.2.5) oraz badan
$cieralnosci (pkt. 2.2.6) dla dostarczone;j partii kostek betonowych.
Poza tym, przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych w pkt.
2.2.212.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy
Sprawdzenie podtoza (podbudowy) polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i
odpowiednimi STWiORB
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacjg projektows, oraz pkt. 5.4 niniejszej STWiORB
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z ksztattek betonowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg pkt. 5.5 niniejszej STWiORB:
e  pomiar szerokosci spoin
e  sprawdzenie prawidlowosci zaggszezania podsypki i1 ubijania kostek (wibrowania)
e  sprawdzenie prawidtowosci wypehienia spoin
6.4. Czestotliwo$¢ pomiaréw
Czestotliwos¢ pomiaréw cech geometrycznych nawierzchni z ksztattek betonowych, wymienionych w pkt.6.4 powinna
by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robét.
Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt.6.4 byty przeprowadzone nie rzadziej niz co 25m i
we wszystkich punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
Inzynier

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest dla:
— wykonania nawierzchni z kostek brukowych betonowych poszczegélnych grubosci i koloréw— metr
kwadratowy (m?),

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robodt
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.
8.2. Sposob odbioru robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 5 i 6 daty wyniki pozytywne.
8.3. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e  przygotowanie podtoza
e  wykonanie podsypki
Zasady ich odbioru sg okreslone w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt.8

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstawe platnosci stanowi jednostka obmiarowa wg pkt.7.2 wykonanej i odebranej warstwy nawierzchni z
kostek brukowych betonowych.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla przyjetego sposobu wykonania i obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
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- zakup i dostarczenie wymaganych materiatow

- przygotowanie podioza

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej zageszczeniem

- ulozenie i zaggszczenie (ubicie) kostek

- wypehienie spoin

- wykonanie wszystkich wymaganych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen

- oznakowanie Robot i jego utrzymanie

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejsza ST, zgodnie z Dokumentacja Projektowa
1 STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody badan

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialéw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym

PN-EN 197-1:2002 Cement Czg$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementéw powszechnego uzytku
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
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D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01 HUMUSOWANIE I OBSIANIE TRAWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z humusowaniem i obsianiem trawg w ramach zadania: ,,Przebudowa
jezdni i chodnika w ciggu ul. Slowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Zakres robot w ramach umocnienia skarp, rowow i scieckow obejmuje:
— humusowanie
— wykonanie obsiewu nasionami traw na powierzchniach przeznaczonych do humusowania
w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia ro$linna zawierajaca co najmniej 2% cze¢$ci organicznych.
1.4.2. Humusowanie - zespdl czynno$ci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy roslinne;j,
obejmujacy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i
dogeszczeniem.
1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 1.4. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB
i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.

Materiatami do wykonania umocnienia powierzchniowego sg:
—  humus pozyskany z rob6t przygotowawczych/ dowozu
—  hawozy sztuczne,
—  nasiona traw,
—  woda do pielegnacji,
2.2. Humusowanie wraz z obsianiem
2.2.1. Humus
Humus powinien by¢ ziemia urodzajng o zawartosci od 2 do 20% sktadnikéw organicznych. Humus powinien
by¢ wilgotny i pozbawiony kamieni wigkszych od Scm oraz wolny od zanieczyszczen obcych.
Jako humus nalezy wykorzysta¢ miejscowa ziemi¢ urodzajna zdjeta przy wykonywaniu robot ziemnych, po przygotowaniu
do wykorzystania przez usunigcie zanieczyszczen, korzeni i kamieni. Ewentualng brakujaca ilo§¢ humusu nalezy zakupic.
Warto$¢ wspotczynnika pH humusu powinna wynosi¢ co najmniej 5,5. Stosowanie humusu nie
spetniajacego tego wymogu, a takze doprowadzanie rozscielonego humusu do zadanej kwasowosci przez
wapnowanie lub zakwaszanie jest niedopuszczalne.
W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze humus odpowiada
nastepujacym kryteriom:
—  optymalny skiad granulometryczny:
— frakcjailasta (d < 0,002mm) 12 - 18%,
—  frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
— frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0mm) 45 -70%,
—  zawarto$¢ fosforu (P,05) > 20mg/m2,
—  zawarto$¢ potasu (K,0) >30mg/n’.
2.2.2. Nawozy sztuczne
Nawozy sztuczne powinny by¢ mieszanka zawierajacg co najmniej 10% azotu, 15% fosforu i 10% potasu albo
podobnego sktadu zaakceptowanego przez Inzyniera.
2.2.3. Nasiona traw
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Wybdr gatunku nalezy dostosowaé do warunkéw miejscowych, tj. do rodzaju gleby i stopnia jej nawilgocenia.
Najlepiej nadaja si¢ do tego celu specjalne mieszanki traw wieloletnich, majacych geste i drobne korzonki. Jesli Inzynier nie
ustali inaczej, to do obsiania skarp nalezy uzy¢ uniwersalnej mieszanki traw.

2.2.4. Woda
Woda uzyta do pielegnacji umocnienia nie musi spetnia¢ okreslonych wymagan

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Zgodnie z zapisami STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Og6lne", pkt. 3.
Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu mechanicznego do robét ziemnych, ujgtego w PZJ:
—  koparki
— lekki sprzet zageszczajacy (ubijaki reczne, wibratory samobiezne, plyty ubijajace)
— cysterny z woda pod ci$nieniem (do zraszania) oraz wezy do pielegnacji (miejsc niedostepnych)
—  sprzet reczny

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport materialow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $§rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na wlasciwosci wykonywanych Robét.. Nalezy przestrzega¢ zasad transportu zalecanych przez Producentow
poszczegbdlnych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Transport materialdw wymienionych w p.2 mozna dokona¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem.

Transport humusu oraz dowiezienie materialdow wymienionych w pkt. 2 mozna dokona¢ dowolnym $rodkiem
transportu, w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem, a humus w warunkach zabezpieczajacych przed
obsypaniem si¢ ziemi roslinnej.

Zanieczyszczenia powstale podczas przygotowania humusu do powtdrnego zabudowania nalezy odwiezé na
wysypisko.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania nawierzchni jezdni w stanie czystym przez biezace usuwanie resztek humusu
naniesionych kotami pojazdow oraz rozsypanych w trakcie prowadzenia Robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Humusowanie

Powierzchnie powinny zosta¢ przygotowane i wyprofilowane przez $cigcie nierownosci i zaggszczenie. Humus
do rozlozenia powinien by¢ przygotowany przez usuni¢cie zanieczyszczen, darniny, korzeni etc. Zanieczyszczenia
z przygotowania humusu powinny zosta¢ odwiezione i zutylizowane.

Humus powinien zosta¢ rozécielony na powierzchni gruboscig nie mniejsza niz wg pkt.1.3 i lekko zageszczony (do
stopnia uniemozliwiajacego obsypywanie si¢ po powierzchni). Humus powinien zosta¢ obsiany kompozycjami nasion traw,
roslin motylkowatych i bylin w ilosci od 18 g/m2 do 30 g/mz, dobranych odpowiednio do warunkow siedliskowych (rodzaju
podioza, wystawy oraz pochylenia skarp), zasilony nawozem i podlany woda.

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

W przypadku sptynigcia humusu w wyniku opadéw atmosferycznych lub z innych przyczyn, humusowanie nalezy
powtorzy¢ (niezbedng ilos¢ razy).

Wymagania
—  obsianie mieszankg traw powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych -
niedopuszczalne jest prowadzenie Robot w okresie od 01.11 do 31.03, przy temperaturach otoczenia nizszych od
0°C, w czasie i po opadach $niegu oraz na zamarzni¢tym podtozu,
— nie zaleca si¢ prowadzenia Robot w czasie upatow; uktadanie trawnika w tym okresie wymaga bardzo
intensywnego podlewania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
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Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola jakosci humusowania i obsiania polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robdt i ich zgodnosci
z STWiORB, oraz na sprawdzeniu daty waznosci §wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roélin, laczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracza¢ 0,2m”. Na zarosnigtej powierzchni nie moga wystepowaé wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Najwigksze zaglebienie powierzchni umocnionej przez humusowanie i obsianie sprawdzane fata 3 metrowa moze wynosic¢
Scm. Miejsca w ktorych nie nastapit wzrost trawy, nalezy spulchnic i obsia¢ ponownie.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows wykonanego umocnienia powierzchniowego skarp, rowow i Sciekow jest dla
poszczegolnych robot:
—  humusowanie z obsianiem przy grubosci zgodnej z dokumentacja projektowa - metr kwadratowy (m”)

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7.2 umocnienia powierzchniowego skarp, rowow i $ciekow. Cena
jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  pozyskanie, zakup i transport wszystkich niezb¢dnych materiatow,
—  biezace oczyszczanie jezdni drog dojazdowych 1 miejsca wykonywania Robot,
— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,
—  wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,
—  lokalne przemieszczenie humusu i jego przygotowanie do ponownego wbudowania,
—  zakup i transport humusu w ilosci zapewniajgcej wykonanie humusowania na petng grubos$¢ warstwy,
—  ulozenie humusu wraz z zaggszczeniem niezbedng ilo$¢ razy,
—  obsianie nasionami traw z nawozeniem oraz z zabezpieczeniem tymczasowa warstwa przeciwerozyjnag i
powtorzeniem zabiegu obsiania niezb¢dna ilo$¢ razy, dla uzyskania wtasciwego pokrycia,
—  podlewanie woda i pielegnacja,
—  wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejszag STWiORB, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01.01. KRAWEZNIKI I OPORNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Wytycznych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWiORB)

Przedmiotem niniejszych wytycznych specyfikacji technicznych (STWiOBR) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t drogowych, zwigzanych z ustawieniem kraweznikow i opornikow betonowych, w
ramach zadania: ,,Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Stowackiego w Ogrodzienicu” ETAP I oraz
ETAP 1
1.2. Zakres stosowania Wytycznych Specyfikacji

Wytyczne STWiORB stosowane sa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
okreslonych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Wytycznymi Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
krawgznikow i opornikéw rodzaju i wymiaréw zgodnych z Dokumentacja Projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w DM.00.00.00.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00. p.1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ich wykonanie zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami
STWiORB, PZJ i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji i ochrony robdot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu publicznego, prywatnego i interesu osob trzecich;
— ochrony $rodowiska;
— ochrony pozarowej;
— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
— zabezpieczenia terenu budowy;
— zabezpieczenia chodnikow i jezdni;
podano w STWiORB DM 00.00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialdéw podano w DM.00.00.00
Materiatami stosowanymi s3:
— krawezniki betonowe/oporniki, jednowarstwowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— beton na fawe,
— woda.
2.1. Krawezniki/oporniki betonowe
Prefabrykaty betonowe powinny by¢ produkowane zgodnie z norma [1]. Powinny by¢ produkowane z
jednego rodzaju betonu charakteryzujgce si¢ nastgpujacymi cechami:
- skosne krawedzie krawgznika powyzej 2mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,
- kraweznik moze mie¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérych nie uwzglednia si¢ przy
okreslaniu wymiaréw nominalnych kraweznika); zalecana dtugos$¢ prostego odcinka krawgznika wraz
ze ztaczem wynosi 1000 mm,
- powierzchnia kraweznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobce lub obrébee chemicznej,
- plaszczyzny czolowe kraweznikow moga by¢ proste lub uksztaltowane w sposob utatwiajacy
uktadanie lub ryglowanie,
- krawezniki tukowe moga by¢ wykonane jako wypukte lub wklgste.
Wiasciwosci kraweznikow wg [1] powinny by¢ nastepujace:
e dopuszczalne odchylki od deklarowanych wymiarow:
o dlugos¢ £1% z dokladnoscia do milimetra, ale nie mniej niz 4 mm, i nie wigcej niz 10 mm,
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o inne wymiary oprocz promienia dla powierzchni £3% z dokltadno$cig do milimetra, ale nie
mniej niz 3 mm nie wigcej niz 5 mm,
o dla innych cze$ci £5% z dokladnoscia do milimetra, ale nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10
mm,
o roznica pomigdzy pomiarami tego samego wymiaru kraweznika nie powinna przekracza¢ 5
mm (p.5.2.3.3. PN-EN 1340),
odpornos¢ na zamrazanie i odmrazanie z udzialem soli odladzajacych klasa D,
charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie 6,0 MPa, minimalna nie mniejsza niz 4,8 MPa (klasa U),
odpornos¢ na $cieranie nie wigcej niz 18 000 mm’/ 5 000 mm? (klasa I),
odporno$¢ na poslizg — nie wymaga badan jezeli ich gorna powierzchnia nie byta szlifowana.
Metody badan opisano w [1].
2.2. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wodociaggowa odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008.
2.3. Materialy na podsypke i do zapraw
Nalezy stosowa¢ cement wedtug PN-EN 197-1 oraz piasek 0/2 lub 0/4 wedlug normy [4].
2.4. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé beton C16/20 wg PN-EN 206-1.
Sktadniki betonu C16/20 na tawg:
e cement powszechnego uzytku wg normy PN-EN-197-1;
e kruszywo grube zgodne z norma PN-EN 12620 o wymiarze ziaren do D=16 mm, kategorii
uziarnienia G ¢ go;5 lub G g520 1 zawartosci pytow nie wigeej niz f 1,5,
e kruszywo drobne zgodne z norma PN-EN 12620 kategorii uziarnienia Gggs 1 zawartosci pylow
nie wigcej niz f 3,
e woda - zaleca si¢ stosowa¢ wode pitng z wodociagu, ktéra nie wymaga badan.
e domieszki zgodne z normg PN-EN 934.
2.5. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom
[2] lub [3].

3.SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w DM.00.00.00.
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow plytowych, ubijakoéw recznych lub mechanicznych,
— innych drobnych narzgdzi recznych.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w DM.00.00.00.
Prefabrykaty betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Prefabrykaty powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i1 uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna
wystawaé poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac si¢ w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek oraz zgodnie z instrukcja Producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w DM.00.00.00.
5.1. Wykonanie koryta pod lawy

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokos$ci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku. Roboty mozna wykonywac r¢cznie lub mechanicznie. Wskaznik zaggszczenia
dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedhug normalnej metody Proctora.
5.2. Wykonanie law

Lawy betonowe w gruntach spoistych wykonuje si¢ zwykle bez szalowania z zastosowaniem warstwy
odsaczajacej z piasku grubosci 5 cm. Przy gruntach sypkich tawe nalezy wykonywaé w szalowaniu. Lawe
betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalunku. Klasa konsystencji mieszanki betonowej powinna wynosi¢ S1 lub
S2 wedtlug metody opadu stozka. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢ zaggszczony i wyrdwnany.
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5.3. Ustawienie kraweznikow/opornikow betonowych i wypelnienie spoin

Na wykonanej tawie betonowej nalezy ustawi¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-
piaskowej, o wilgotnoséci optymalnej + 2% i grubo$ci 3-5cm po zagegszczeniu. Szeroko$¢ spoin pionowych
miedzy elementami powinna wynosi¢ 5-10mm. Spoiny nie wymagaja wypehnienia.
W przypadku koniecznosci uszczelnienia potaczen miedzy kraweznikami spoina powinna by¢é wypelniona
masami elastycznymi przeznaczonymi do nawierzchni brukowych. Nie nalezy wypeitnia¢ spoin materiatami
sztywnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w DM.00.00.00.
6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji proponowane materialy.
6.2. Badania w czasie robot
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokosci wykopu wynosi + 2cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z p.5.1.
Przy wykonywaniu taw sprawdzeniu podlegaja:
a) zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa, dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy,
b) wymiary taw powinny by¢ sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy, a ich
tolerancje wymiar6w wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;j,
- dla szerokos$ci + 10% szerokosci projektowane;j,
c) rowno$¢ gornej powierzchni faw sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoéch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty, prze$§wit pomigedzy gorng powierzchnia tfawy i przylozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm.
d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ = 2 cm na kazde 100 m wykonane;j
lawy.
Sprawdzenie ustawienia kraweznikow. Przy ustawianiu krawe¢znikow nalezy sprawdzac:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi £
1 cm na kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,
¢) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomigdzy gorna powierzchnia kraweznika i przylozona
tata nie moze przekracza¢ 1 cm,
d) doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny muszg by¢é wypetione calkowicie na peing
glebokosé.
6.3. Postepowanie z robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom
W wypadku, gdy jakos¢ robot odbiega od wymagan w zakresie dopuszczalnych tolerancji, rodzaju
zastosowanych kraweznikéw, ich jakosci lub dokladno$ci utozenia, Wykonawca na wiasny koszt dokona
stosownych poprawek lub wymiany czesci lub catosci robot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w DM.00.00.00.
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego krawe¢znika/opornika betonowego, z uwzglednieniem rodzaju.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w DM.00.00.00.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjga projektowa, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod fawe,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie i zaspoinowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D.M.00.00.00.
Cena wykonania 1 m obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
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— wykonanie koryta pod fawe,

— ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie kraweznikow.opornikéw na podsypce (cementowo-piaskowe;j),

— wypehienie spoin

— ew. zalanie spoin masa zalewowa,

— zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN14188-1 Wypehiacze szczelin i zalewy drogowe. Cze$¢ 1: Wymagania wobec zalew drogowych na
goraco

PN-EN 14188-2 Wypetlniacze szczelin i zalewy. Czg$¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialdw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu
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D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Wytycznych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWiORB)

Przedmiotem niniejszych wytycznych specyfikacji technicznych (STWiOBR) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt drogowych, zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych, w ramach zadania:
»Przebudowa jezdni i chodnika w ciagu ul. Stowackiego w Ogrodziencu” ETAP I oraz ETAP 11
1.2. Zakres stosowania Wytycznych Specyfikacji

Wytyczne STWiORB stosowane sa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
okreslonych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Wytycznymi Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
obrzezy betonowych na tawie betonowej, zgodnie z dokumentacja projektowa.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w DM.00.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM.00.00.00. p.1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ich wykonanie zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami
STWiORB, PZJ i poleceniami Inzyniera.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji i ochrony robdot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu publicznego, prywatnego i interesu 0sob trzecich;
— ochrony srodowiska;
— ochrony pozarowej;
— warunkow bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkow organizacji ruchu;
— zabezpieczenia terenu budowy;
— zabezpieczenia chodnikow i jezdni;
podano w STWiORB DM 00.00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w DM.00.00.00

Materiatami stosowanymi s3:

— obrzeza betonowe,

— piasek na podsypke i do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

— woda.
2.1. Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe powinny by¢ produkowane z jednego rodzaju betonu klasy nie nizszej niz C30/37
wg [1]. Prefabrykaty powinny spetnia¢é wymagania [2] lub [4]. Ponadto beton obrzezy powinien spetniaé
nastepujace dodatkowe wymagania: nasigkliwos¢ wg [3] < 5%, mrozoodpornos¢ wg [3] F150, wodoszczelnosé
W8 [3].
Dopuszczalne odchytki wymiarow: dla wysokosci + 3mm, dla szerokosci i dlugosci + 8mm. Wiasciwosci
obrzezy wg [4] powinny by¢ nastepujace:
e odporno$¢ na zamrazanie i odmrazanie z udzialem soli odladzajacych klasa D,
e wytrzymalo$¢ na zginanie nie mniejsza niz 4,8 MPa,
e odporno$é na $cieranie nie wiecej niz 18 000 mm®/ 5 000 mm?,
e odpornos¢ na poslizg — nie wymaga badan jezeli ich gorna powierzchnia nie byla szlifowana.
Metody badan opisano w [4].
2.2. Pozostale materialy
Pozostate materiaty to:
e podsypka cementowo-piaskowa 1:4, ,
Nalezy stosowa¢ cement wedtug PN-EN 197-1 oraz piasek 0/2 lub 0/4 wedtug normy [5].
2.3. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wodociaggowa odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008.

2.4 Material na lawy
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Zgodnie z zapisami STWiORB D. 08.01.01

3.SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w DM.00.00.00.
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu betoniarek do przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
drobnych narzgdzi rgcznych, wibratorow plytowych, ubijakéw rgcznych lub mechanicznych do zageszczania
podsypki.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w DM.00.00.00.
Uformowane w czasie produkcji obrzeza i palisady betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymalosci projektowanej, przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w foli¢ i1 spina tasmg stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym
stanie. Obrzeza betonowe nalezy przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w DM.00.00.00.
5.1. Wykonanie koryta

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku. Roboty mozna wykonywac r¢cznie lub mechanicznie. Wskaznik zaggszczenia
dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedhug normalnej metody Proctora.
5.2. Wykonanie law

Zgodnie z zapisami D.08.01.01

5.3 Ustawienie

Nalezy ustawi¢ obrzeza na warstwie podsypki cementowo-piaskowej, o wilgotnosci optymalnej +
2%. Szeroko$¢ spoin pionowych miedzy elementami powinna wynosi¢ 5-10mm. Spoiny nie wymagaja
wypehienia.
W przypadku konieczno$ci uszczelnienia polgczen miedzy obrzezami spoina powinna byé wypetiona
masami elastycznymi przeznaczonymi do nawierzchni brukowych. Nie nalezy wypetnia¢ spoin materiatami
sztywnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w DM.00.00.00.
6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji proponowane materialy.
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokosci
wykopu wynosi + 2cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z p.5.1.
6.2. Badania w czasie robét
Sprawdzenie ustawienia obrzezy. Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzaé:
a) dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = lcm na kazde
100m ustawionego obrzeza,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1
cm na kazde 100m ustawionego obrzeza,
¢) réwno$¢ goérnej powierzchni obrzezy, sprawdzana przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
obrzeza, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig obreza i przylozong tata nie
moze przekraczac 1 cm,
d) doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petna
glebokose.
6.3. Postepowanie z robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom
W wypadku, gdy jako§¢ robot odbiega od wymagan w zakresie dopuszczalnych tolerancji, rodzaju
zastosowanych obrzezy, ich jakosci lub doktadnosci utozenia, Wykonawca na wiasny koszt dokona stosownych
poprawek lub wymiany czesci lub catosci robot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w DM.00.00.00.
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego obrzeza betonowego na lawie betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w DM.00.00.00.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjga projektowa, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod obrzeze i fawe

— wykonanie tawy betonowej

— wykonanie i zageszczenie podsypki,

— ustawienie obrzezy

— wypehienie spoin,

— zaggszczenie gruntu za obrzezami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D.M.00.00.00. p.9.

Cena wykonania 1 m obrzeza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod obrzeze/tawe betonowa

— wykonanie i zageszczenie podsypki,

— ustawienie obrzeza

— wypehienie spoin obrzezy zaprawa,

— wypehienie spoin,

— zasypanie zewngtrznej Sciany obrzeza gruntem i jego zaggszczenie,

— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206-1 Beton. Cz¢$¢ 1. Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatow z betonu

PN-B-06250:1988 Beton zwyktly

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie
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