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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH - WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Inwestor
Gmina Ogrodzieniec

1.2. Adres inwestycji
Gmina Ogrodzieniec — wg dziatem wyszczegdlnionych w projekcie

1.3. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych
Klasyfikacja robét wg Wspélnego Slownika Zamdwien (CPV).

* 45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania placow zabaw

* 45233200-1 Roboty w zakresie r6znych nawierzchni

* 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw

* 45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenow zielonych

1.4. Informacja o terenie budowy

1.4.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy,
przekaze dziennik budowy oraz 1 egz. dokumentacji projektowej i 1 komplet Specyfikacji Technicznej.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis, czg$¢ graficzng, Dokumentacja projektowa,
Specyfikacja Techniczna, przedmiar oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym
z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach do umowy , a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z przedmiarem , dokumentacja
projektows 1 Specyfikacja Techniczna.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bgda zgodne z dokumentacja
projektowa lub Specyfikacjg Techniczng i maja wptyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli,
to takie materialy zostang zastagpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porecze, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci
i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

1.4.4. Sposéb zabezpieczenia intereséw osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na terenie budowy.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji w czasie
trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspolpracowat, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.45. Warunki ochrony $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

- utrzymywaé teren budowy zgodnie z przepisami i normami dotyczgcymi ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen Iub
ucigzliwo$ci dla osob lub wlasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania

Stosujac si¢ do wymagan, Wykonawca begdzie mial szczegolny wzglad na:

- lokalizacje baz i drog dojazdowych




1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, Wwymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.4.7. Warunki bezpieczenstwa pracy
Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymogdéw
sanitarnych. Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie. Uznaje
si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie roboét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.9. Ogrodzenie terenu
Ogrodzenie terenu — nalezy zabezpieczy¢ teren budowy przed odstepem 0sob trzecich.

1.4.10. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wszystkie prace prowadzone beda w obrgbie dziatki stanowiacej wlasno$¢ Inwestora.  Stosowanie
si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Zrédla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych i wykonczeniowych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania
materiatlow 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych .

Pozostale materiaty budowlane oraz zamontowane elementy placu zabaw okre§lone w projekcie
powinny spelnia¢c wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi,
o ktorych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materialéw pochodzenia miejscowego

Humus i nadklad zdjete z terenu ukopéw beda wywiezione w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego i uzyte ponownie do zagospodarowania.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoS$ciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot,
w ktorym znajdujag si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miegjsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ zastosowania rdéznych rodzajow
materiatow do wykonywania poszczegolnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny
z ofertga Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom zawartym w SST,
programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreSlonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowsa.



Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatléw. Liczba $§rodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§Slonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢
za pelng obstluge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot okreslonych w
dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostana,
jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie
pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbag wstrzymania robot. Skutki finansowe z
tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM

WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdbw oraz robdt z czestotliwo$cia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w SST. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych, sprzetu, zaopatrzenia, pracy personelu. Jezeli niedociagnigcia te beda
tak powazne, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma prace i dopusci Wykonawceg do robot
PO usunigciu nieprawidlowosci.

Wszystkie koszty zwigzane z przestojem ponosi Wykonawca

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone wytacznie w razie powzigcia podejrzenia o ztej
jako$ci wbudowanych materiatow zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawece, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.



Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku,
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$é
z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicz-
nych oraz wlasciwych przepiséw 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiAz1998r. (Dz. U.99/98),

2. Posiadajg deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Norma lub

e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spelniaja wymogi
SST.

3. Znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSW i A z 1998 1.
(Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan begda odrzucone.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celu  miesigcznej  platnosci na rzecz  Wykonawcy
lub w innym czasie okre$lonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych, przedmiarze
robot wykonanym jako kalkulacja indywidualna na podstawie KNR -6w oraz KNNR -6w, ktore
sa uzywane dla petlniejszego wyjasnienia w jaki sposob nalezy wykona¢ zamoéwienie.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami okreslonymi w przedmiarze kosztorysowym.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbiorow robaét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych
robo6t oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o0 tym fakcie Inspektora nadzoru.



Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego
robot dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robot. Odbioru robo6t dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktoérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentdéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czgSciowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnos$ci
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona
wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacj¢ budowy 2z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzu-
petniajace lub zamienne),

3. Ustalenia technologiczne,

4. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ)),

5. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

6. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod Wzglqdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbior ostateczny robot".

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.1.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

C) przygotowanie terenu,

9.1.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,

poziomych, barier i Swiatet,



b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
c) wykonanie dokumentacji organizacji budowy
9.1.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) usunigcie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu ponosi
Zamawiajacy.
10. PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
dokumentacja projektowa
- normy
- aprobaty techniczne
- inne dokumenty i ustalenia techniczne

ZAWARTOSC OPRACOWANIA:

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
A) CZESC OGOLNA
B) CZESC SZCZEGOLOWA

. PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE - CPV 45100000-8
A. ROBOTY ZIEMNE
B. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Il. ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI - CPV 45233200-1

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-01
DOTYCZACA PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE -CPV
45100000-8

A.ROBOTY ZIEMNE I ROZBIORKOWE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét ziemnych w gruntach I-V
kategorii iich zasypania. S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze.

1.2. Zakres robét
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych dotyczacych
budowy placu zabaw z materialow bezpiecznych poliuretanowo —gumowych na podbudowie z kruszyw.

Zakres robot obejmuje: : wg przedmiaru robot

1.3. Materialy

Grunt pochodzacy z wykopu. Podzial gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania
okreslaja przecietne wartosci gestosci objetoSciowej gruntow i materialéw w stanie naturalnym oraz
pulchnienie po odspojeniu.

1.4. Sprzet

Do wykonywania robot mozna stosowac sprzet dowolny lub wykonac¢ recznie:

Sprzet musi gwarantowa¢ uzyskanie wymagan jakosciowych i by¢ zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru. Sprzgt powinien by¢ zgodny z ustaleniami OST — 00

1.5. Transport

Dowolny

1.6. Ogolne warunki techniczne wykonania robot

Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie projektu, okreSlajacego potozenie obiektu
budowlanego. Jezeli teren, na ktorym wykonywane sg roboty ziemne powinien by¢ zabezpieczony przed
dostepem 0s6b trzecich. Przed rozpoczgciem wykonywania robot ziemnych w bezposrednim sasiedztwie
sieci, takich jak: elektroenergetyczne, gazowe, telekomunikacyjne, cieptownicze, wodociggowe
i kanalizacyjne, kierownik budowy jest zobowigzany do okreSlenia bezpiecznej odlegtosci, w jakiej
moga by¢ one wykonywane od istniejacej sieci i sposobu wykonania tych robot.



Bezpieczna odlegtos¢ kierownik budowy ustala w porozumieniu z wilasciwa jednostka, w ktorej
zarzadzie lub uzytkowaniu znajdujg si¢ te instalacje.
Miejsca tych robot nalezy oznakowaé napisami ostrzegawczymi i ogrodzi¢. Podczas wykonywania robot
ziemnych w razie przypadkowego odkrycia lub naruszenia instalacji niezwlocznie przerywa si¢ prace
i ustala z wlasciwg jednostka zarzadzajaca dang instalacjg dalszy sposob wykonywania robot. Jezeli
podczas wykonywania robot ziemnych zostang odkryte przedmioty trudne do identyfikacji, przerywa si¢
dalsze prace i zawiadamiajac osobe¢ nadzorujgcg roboty ziemne.
W czasie wykonywania robot ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umiesci¢ napisy
ostrzegawcze. Prowadzenie robot ziemnych w poblizu instalacji podziemnych, a takze glebienie
wykopow poszukiwawczych powinny odbywac si¢ recznie.
W przypadku wykonywania robot ziemnych sprzgtem zmechanizowanym niedopuszczalne jest podczas
wykonywania robot ziemnych:
1)wtaczanie mechanizmu obrotu maszyny roboczej w trakcie napetniania naczynia roboczego gruntem,
2) przebywanie 0sob w zasiggu dziatania naczynia roboczego maszyny roboczej,
3) przemieszczanie maszyny roboczej po pochyleniach przekraczajacych dopuszczalny stopien,
okreslony w jej dokumentacji techniczno-ruchowej,
4) wykonywanie tych robot pod czynnymi napowietrznymi liniami energetycznymi w odlegto$ci
mniejszej niz okreslajg to odrgbne przepisy,
5) przebywanie 0sob w kabinie pojazdu do transportu wykopanego gruntu, w czasie zatadunku jego
skrzyni w przypadku, gdy kabina pojazdu nie zostata konstrukcyjnie wzmocniona.
Podstawowymi dokumentami normatywnymi regulujacymi wykonywanie i odbidr robot ziemnych oraz
prac im towarzyszacych sa:

e PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

e PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i

kanalizacyjnych.
e  PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Dokumentacja techniczna
Roboty ziemne oraz inne roboty przygotowawcze i towarzyszace wedtug normy PN-B-06050 powinny
by¢ wykonywane wedtug projektu robot ziemnych.
Odstepstwo od tego wymogu odnosi si¢ do przypadku niewielkich obiektow, dla ktorych roboty ziemne
moga by¢ bezpiecznie wykonane na podstawie projektu budowlanego. Dla tego rodzaju obiektéw mozna
nie sporzadza¢ projektu robot ziemnych.
Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane na podstawie nastepujacych dokumentow:

e dziennik budowy;

e protokdt odbioru robdt czesciowych i koncowych;

e zgodnie z przedmiarem
Oczyszczenie i przygotowanie terenu pod budowe
Oczyszczenie 1 przygotowanie terenu do wykonania robdt ziemnych powinno by¢ wykonane
na podstawie projektu, po dokladnym rozpoznaniu istniejgcych na terenie i instalacji i1 urzadzen
oraz ro$linnosci i powinno obejmowac
-zabezpieczenie, likwidacje lub usuniecie z terenu budowy urzadzen ( zbgdnych ogrodzen, stupow,
studni, drenéw, przewodow rurowych, kabli i innych);
- usunigcie (przesadzenie lub Scigcie i wykarczowanie pni) lub zabezpieczenie przed uszkodzeniem
drzew i krzewow; jezeli projekt nie przewiduje inaczej, karczowanie pni drzew powinno by¢ dokonane
na powierzchni odpowiadajacej obrysowi zewngtrznemu obiektu.
- usuni¢cie wierzchniej warstwy gleby (humus) nalezy wykona¢ na powierzchni odpowiadajacej
obrysowi zewnetrznemu konstrukcji lub budowli ziemnej, powigkszonemu o okoto 0,5 m do 1,0 m
z kazdej strony; przewidziana do pdzniejszego wykorzystania;
-ziemi¢ urodzajng nalezy przewie$¢ na wyznaczone p[rzez Zamawiajacego miejsce .
-w przypadku natrafienia podczas prac na nieprzewidziane przedmioty, materiaty lub urzadzenia nalezy
zastosowac si¢ do wymagan zawartych w normie PN-B-06050:1968 oraz w innych przepisach;
-jezeli potozenie przewodow, kabli, drendw, oznaczen granic terenu oraz innych urzadzen lub przeszkod
nie moze by¢ ustalone przed rozpoczgciem robdt, to nalezy je rozpoznaé w trakcie robot.
Okolicznosci nieprzewidziane w robotach ziemnych
Jezeli w trakcie prowadzenia robot ziemnych wykonawca napotyka na nie opisane w dokumentacji
obiekty podziemne lub materiaty takie jak:

e urzadzenia i przewody infrastruktury instalacyjnej: wodociggowej, kanalizacyjnej, cieplne;j,

gazowej, elektrycznej, telekomunikacyjnej itd.;

e kanatly, dreny;

o resztki konstrukcji;

e materialy nadajgce si¢ do dalszego uzytku (ztoza kamienia naturalnego, zwiru, piasku) roboty

nalezy przerwac do czasu uzgodnienia sposobu dalszego postepowania.



Jezeli w wykonywanym wykopie na poziomie posadowienia fundamentu znajduje si¢ grunt o nosnosci
mnigjszej od przewidzianej w projekcie lub grunt mocno nawodniony, roboty ziemne nalezy przerwaé
do momentu ustalenia sposobu dalszego postepowania.
Urabialno$¢ gruntéw
Podczas wykonywania prac ziemnych grunt i inne materiaty stosowane w tych pracach moga zmieniac¢
swoje cechy fizyczne, w szczegolnosci dotyczy to zmiany gestosci objetosciowe;.
Przedzial przyrostu procentowego objetosci gruntu w rezultacie jego spulchnienia podczas odspajania
oraz kategoryzacje gruntow uwzgledniajaca specyfike i stopien trudnosci urabiania w ztozu zawarto
w normie PN-B-06050:1999
Dane dotyczace przyrostu objetosci dla roznych rodzajow gruntéw i innych materialow stosowanych
w robotach ziemnych po ich urobieniu zamieszczone zostaly rowniez w zestawieniu podstawowych
parametroéw fizycznych gruntow w normie PN-B-06050:1999
Ogolne zasady wykonywania wykopéw i ukopow
Metoda wykonywania wykopow powinna by¢ dobrana do zakresu robot, rodzaju, rozmiarow
i glebokosci wykopow, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.
Wykopy moga by¢ obudowane, nie obudowane, ze skarpami lub ze skarpami obudowane
w dolnej czesci.
Zasady zabezpieczania wykopow i ukopow
W przypadku wykopoéw o glebokosci do 0,80 m taki pas terenu mozna zabezpieczy¢ tylko po jednej
stronie.
Wymiary wykopéw i nienaruszalnosé struktury gruntu w dnie wykopu
Wymiary wykopoéw powinny by¢ dostosowane do:
- wymiarow nawierzchni utwardzonych naniesionych w projekcie zagospodarowania terenu
Warunki techniczne wykonania robét ziemnych zadania
- Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte nie obudowane. Metody wykonania rob6t (recznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, ustalen instytucji uzgadniajacych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.
-W rejonie istniejacego budynku roboty ziemne nalezy wykonywaé sposobem recznym.
-Ziemi¢ z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow)
nalezy sktadowa¢ wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od zagospodarowania
terenu.
-Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bezie uzyty do zasypania, powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce na odleglos¢ > 1 km .
-Wymagania dotyczace zageszczenia i odwodnienia wykopow:
1) Zaggszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spelnia¢ wymagania dotyczace
wartosci wskaznika zaggszczenia (Is) 0,97-1,0.
2) W czasie robot ziemnych nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na speinienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrédla wody, odstoniete przy
wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢
poza teren robot ziemnych.
3)W przypadku natrafienia na przedmioty o charakterze zabytkowym Iub archeologicznym, nalezy
niezwlocznie wstrzymac prace i zawiadomi¢ Inspektora oraz Nadzoér Autorski.
-zasypanie (podsypka, wylewka) wykopow z ubijaniem warstwami 15-20 cm.
1.7. Kontrola jakosci
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic¢ na:
a) sprawdzenie obszaru i glebokosci wykopu,
b) zapewnienie statecznosci §cian wykopow,
¢) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
d) zageszczenie zasypanego wykopu.
e) na biezagco nalezy kontrolowa¢ zasypke oraz stopien jej zageszczenia
(warstwami 15-20 cm).
1.8. Jednostka obmiaru
Zgodnie z przedmiarem (m3) wykopu, jego zasypanie i roboty pomocnicze, zuzycie podsypek
1.9. Odbior robét
Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy i odbioréw czesciowych,
ze sprawdzeniem koordynacji robot.
1.10. Podstawa platnosci
(m3) — po odbiorze robot
1.11. Przepisy zwigzane
PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane, wymagania
w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
PN-74/B-02480 Grunty budowane. Podziat, nazwy,symbole, okreslenia.



B.ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wytyczeniem punktow wysokosciowych projektowanej budowy boiska sportowego przy
w/w szkole oraz wszystkich pozostatych osi i punkéw, zarowno w planie jak i w profilu, niezb¢dnych
do wykonania rob6t towarzyszacych, zgodnie z projektem i wskazaniami Inspektora nadzoru.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 S.T.-00 ,,Czg$¢ ogodlna” jako zatacznik do umowy roboty budowlane
bedace przedmiotem niniejszego zamdwienia

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wytyczeniem
sytuacyjnym i wysoko$ciowym potozenia placu zabaw i obejmuje:

a) przygotowanie robot i ich oznakowanie,

b) dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatow i sprzetu,

¢) wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe niezbednych do nalezytego wykonania catosci robot zgodnie z
projektem i wskazaniami Inspektora nadzoru,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) stabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne powtdrne odtworzenie,

f) odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne — poczatkowe i koncowe okreslajace powierzchni¢ boiska.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w S.T.-00 ,,Cz¢$¢ ogodlna”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosci z projektem , ST
i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00“Czgs¢ ogbdlna”.

2. Materialy

Do utrwalenia punktéw gléwnych na trasie tyczenia nalezy stosowac:

- nalezy stosowac¢ paliki drewniane dtugosci 0,30 m i §rednicy 0,05 —0,08 m.

Paliki ( s$wiadki ) winny mie¢ dtugos$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Do oznaczania sytuacyjnego
(pomocniczego) punktow na istniejagcej nawierzchni mozna uzy¢ tez farby chlorokauczukowej
do poziomego znakowania nawierzchni i bolcow stalowych 10 mm.

3. Sprzet

Do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet zatwierdzony
przez Inspektora nadzoru:

— teodolity lub tachometry

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, taty, taSmy stalowe.

Sprzgt musi gwarantowaé¢ uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru. Sprzgt musi by¢ zgodny
z ustaleniami S.T.-00 ,,Cze$¢ og6lna”

4. Transport

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatow jest samochod dostawczy lub inny gwarantujacy
przewozenie sprzgtu i materiatow sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie. Transport powinien by¢
zgodny z ustaleniami ST - 00.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania robot

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Glownego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa ewentualnych niezgodnosci wykonanych prac z
dokumentacja projektowa ze zmianami ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy beda odtworzone na jego koszt.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkdéw
Wykonawcy.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie osi trasy.



Tyczenie powierzchni placow nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa . Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do dokumentacji nie moze by¢ wigksze niz 1 cm,
a rzedne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych
w dokumentacji projektowej ze zmianami.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ pali drewnianych lub rur metalowych.

6. Kontrola jakoSci roboét.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem terenu placow, chodnikow i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
Gltownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z doktadno$ciami tyczenia podanymi w punkcie 5
oraz w specyfikacjach opisujacych dany asortyment robot.

7. Obmiar robdt

Jednostka obmiarow robot zwigzanych z wyznaczeniem placow, dojazdéw i chodnikéw jest 1 m
konturéw urzadzen budowlanych.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
prac, nie zaakceptowanych przez inspektora nadzoru

8. Odbidr robot

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST -00

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robdt i na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiardw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére przedktada
Wykonawca.

9. Podstawa platnoSci

Platno$¢ powinna nastgpi¢ zgodnie z S.T.-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” na podstawie jednostek obmiarowych wg
punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze rob6t zgodnie z punktem 8.

Cena wykonywanych robot obejmuje:

a) dostarczenie materiatdow i sprzgtu,

b) wyznaczenie punktow gtéwnych powierzchni i punktow wysokos$ciowych,

€) wykonywanie pomiaréw biezacych w miare postgpu robot zgodnie z dokumentacja projektowa
Ze zmianami,

d) stabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie

e) odwiezienie sprzetu po zakonczeniu robot,

f) inwentaryzacja powykonawcza robot.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy:

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10.2. Inne materialy:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giowny Urzqd Geodezji i Kartografii
(GUGIK), Warszawa 1979,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983,

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK, 1978,

Instrukcja techniczna G—-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983, Wytyczne techniczne G-3.1.

Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983,

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Szczegolowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.
CPV 37500000-3 Gry i zabawki, wyposazenie parkow zabaw

DOSTAWA I MONTAZ WYPOSAZENIA RUCHOMEGO

WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6ét sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z dostawa i montazem urzadzen przy budowie placu zabaw

1.2. Zakres stosowania

Jako czgs¢ Dokumentow Przetargowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w
zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie montazu urzadzen:

- dostawa 1 montaz urzadzen wyposazenia placu zabaw,



1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace wykonania i montazu urzadzen placu zabaw

Catos¢ dostaw nalezy wykona¢ zgodnie z: Dokumentacja projektowa- projektem placu zabaw,
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru pod bezposrednim nadzorem Inspektora Nadzoru. Zgodnie
z normami PN-EN -1176/1-7 stosowanymi przy budowie, konserwacji i eksploatacji placow zabaw.
Dostawca urzadzen placu zabaw odpowiedzialny jest za jako§¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Zamawiajacy
przekazuje Dostawcy teren pod plac zabaw, dokumentacj¢ projektowa. Wszelkie zmiany w dokumentacji
projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca placu zabaw ponosi petng odpowiedzialno$¢ za:

- Utrzymanie na placu porzadku i prawidlowej organizacji robot

- Bezpieczenstwo robot

- Przestrzeganie zasad ochrony srodowiska

- Zabezpieczenie urzadzen, materiatow i sprzgtu na terenie placu zabaw

1. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiOR.-00
»Wymagania ogolne”. Wszystkie urzadzenia i materiaty stosowane do wykonania placu zabaw musza
spetnia¢ wymagania norm PN-EN 1176 i PN-EN 1117, posiada¢ certyfikaty, S$wiadectwa dopuszczenia
lub inne dokumenty $wiadczace o mozliwosci ich stosowania do wykonywania projektowanych robét.
Przy wykonywaniu przedmiotu zaméwienia nalezy stosowa¢ materiaty i urzadzenia nowe. wykaz
wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wplywu na spelnienie wymagan podstawowych oraz
wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedlug uznanych zasad wiedzy technicznej podaje
rozporzadzenie MSWiA z 24.07.1998r.(Dz. U. Nr 989,p0z.637) Odpowiadajace co do jako$ci wymogom
wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie okre§lonym w atr.10- ustawy Prawo
Budowlane. Standardowe, nie ma obowiazku stosowania materialdw 1 urzadzen okreslonych firm
podanych w projekcie (z wyjatkiem uzgodnionych instytucjami branzowymi lub za ich wyrazna zgoda).
Wszystkie elementy wykonanie z drewna zabezpieczone impregnatami ekologicznymi pod ci$nieniem.
Materiaty konstrukcyjne urzadzen - stal o parametrach technicznych okreslonych dla kazdego elementu
szczegbtowym opisem w dokumentacji projektowe;j.

2.2.Wyposazenie placu zabaw.

Wyposazenie placu zabaw w urzadzenia zabawowe, tawki, kosze na $mieci, zgodnie z dokumentacja
projektows.

2. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robdt. Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

4. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlna zasady wykonywania robot

Technologi¢ 1 sposob montazu urzadzen dostarcza Wykonawca lub Dostawca urzadzen. Wszystkie
roboty zwiazane z dostawa urzadzen placu zabaw i ich montazem powinny by¢ wykonywane pod
nadzorem osoby uprawnionej, przy zachowaniu aktualnie obowigzujacych przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami polskich
przepiséw, norm i instrukcji. Nie wymienione w niniejszej specyfikacji jakichkolwiek obowigzujacych
aktow prawnych nie zwalnia Wykonawcy zadania od ich stosowania.

5.2. Zakres wykonywania robot.

5.2.1. Montaz urzadzen placu zabaw:

Montaz urzadzen powinien odbywacé si¢ etapami, z zachowaniem nastepujacej kolejnosci:

- wykonanie fundamentow pod elementy konstrukcyjne urzadzen zgodnie z wytycznymi producenta
urzadzen nalezy wykona¢ przed przystgpieniem do wykonania podbudowy i profilowaniem podtoza pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni

- Fundamenty wykonane z betonu klasy C15/20, o wym. Zgodnie z wytycznymi producenta i
obowigzujacymi normami.

- Kotwienie urzadzenia: zgodnie z instrukcjami montazu urzadzen.



- montaz elementéw kotwienia urzadzen nalezy wykonywa¢ réwnoczesnie z wykonaniem fundamentow
- do montazu pozostatych elementow konstrukcyjnych urzadzen nalezy przystapi¢ po wykonaniu robodt
zwigzanych z podbudowa pod wierzchnig warstwe nawierzchni.

Bezwzglednie zakazuje si¢ wykonywania fundamentow pod urzadzenia po wbudowaniu ktorejkolwiek z
warstw podbudowy. Nie zachowanie wymaganej kolejnosci robot skutkowaé bedzie wykonaniem robot
niezgodnie ze sztukg budowlang i moze by¢ powodem opadania poziomu nawierzchni lub urzadzen
wzgledem projektowanych rzednych wysokosciowych placu zabaw.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci dostaw i montazu bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru ze
zwroceniem szczegolnej uwagi na jakos¢ materialow urzadzen placu zabaw oraz prawidlowe wykonanie
ich montazu zgodnie z projektem i normami PE-EN 1176/1-7 i PN-EN 1177 ze szczegblnym
uwzglednieniem doktadno$ci wykonania

6. OBMIAR ROBOT

Ilo§¢ poszczegdlnych elementow i robdt nalezy ustali¢c wedtug rzeczywistych wymiaré6w pomierzonych
w naturze po zakonczeniu robdt. Obmiaru robot nalezy dokonaé w obecnosci Inspektora Nadzoru i
powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z obowiazujacymi zasadami.

7. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robot powinien si¢ po wykonaniu montazu urzadzen. Podstawe do odbioru robdt powinny
stanowi¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacja techniczna.

2. dziennik budowy,

3. zaswiadczenia o jakosci materialow i wyrobdéw dostarczonych na budowe

4. protokoty odbioru poszczegoélnych etapow robot zanikajacych,

5. protokéty odbioru materiatldw i wyrobow.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-0 “Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania kpl urzadzen obejmuje:

-dostarczenie materialow i sprzetu na stanowisko pracy

-montaz urzadzen

-uporzadkowanie 1 oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow

9. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 1176-1 Wyposazenie placow zabaw. Cze$¢ 1: Ogodlne wymagania bezpieczenstwa i metody
badan.

PN-EN 1176-2 Wyposazenie placow zabaw. Cze$¢ 2: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody
badan hustawek.

PN-EN 1176-3 Wyposazenie placow zabaw. Cze$¢ 3: Dodatkowe wymagania bezpieczefistwa i metody
badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4 Wyposazenie placow zabaw. Cze$¢ 4: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody
badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5 Wyposazenie placow zabaw. Cze$¢ 5: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody
badan karuzeli.

PN-EN 1176-6 Wyposazenie placoéw zabaw. Cze$¢ 6: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody
badan urzadzen kotyszacych.

PN-EN 1176-7 Wyposazenie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji i
eksploatacji.

PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki. Wymagania bezpieczefistwa i metody
badan.

PN-EN 350-2 Naturalna trwato$¢ drewna litego. Wytyczne dotyczace naturalnej trwatosci i podatnosci na
nasycanie wybranych gatunkéw drewna majacych znaczenie w Europie.

PN-EN 335-2 Definicja klas zagrozenia ataku biologicznego. Trwalo$¢ drewna 1 materialow
drewnopochodnych. Zastosowanie do drewna litego.

PN-EN 351-1 Drewno lite zabezpieczone S$rodkiem ochrony. Trwato$¢ drewna i materialow
drewnopochodnych. Klasyfikacja wnikania i retencji §rodka ochrony.

PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodno$ci. Deklaracja zgodno$ci sktadana przez dostawce. Czesé 1:
Wymagania ogolne.



Strefa bezpieczenstwa powinna by¢ dostosowana do zainstalowanego urzadzenia i powinna miesci¢ si¢ w
obrysie strefy przedstawionej w czgsci graficzne;.
Produkt musi by¢ zgodny z PN-EN 1176-1:2009

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA DOTYCZACA

WYKONYWANIA SST-02
A ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI- CPV 45233200-1

1. Wstep

Budowa nawierzchni placu zabaw obejmuje nawierzchni¢ przepuszczalng, bezpieczng do stosowania na
zewnatrz zgodnie z normg PN-EN 1176-1:2009 i PN-EN 1177:2009, zgodnie projektem
zagospodarowania.

UWAGI!

- Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem

technicznym opracowanym dla okre$lonego zastosowania.

- Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztuka budowlang i
polskimi normami.



